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ABSTRAK

Saat ini teknologi yang memanfaatkan sistem akuisisi seperti pada satelit
cuaca, sistem navigasi, robot pemadam api ataupun dalam keperluan citra satelit
sudah semakin berkembang. Untuk menunjang perkembangan tersebut, maka
harus didukung pula dengan sistem akuisisi data yang baik. Dalam beberapa hal,
penggunaan kabel untuk sistem akuisisi dirasa kurang leluasa sehingga media
nirkabel berupa Bluetooth dapat menjadi solusi.

Dalam tugas akhir ini telah dirancang dan direalisasikan antarmuka untuk
akuisisi data menggunakan PC melalui Bluetooth. Sistem ini melibatkan beberapa
sensor seperti sensor suhu infra merah MID232, sensor arus ACS712T, sensor
kelembaban HS15PF, sensor suhu PTC KTY-10, dan sensor frekuensi. Output
sensor yang berupa tegangan diproses ATMegal6. Kemudian hasilnya dikirim ke
komputer melalui Bluetooth. Setelah sistem antarmuka terealisasi, dilakukan uji
transmisi berupa pengiriman karakter huruf ke komputer dan uji akuisisi pada tiap
sensor secara individu beserta akuisisi dengan seluruh sensor yang telah aktif.

Pengujian menunjukkan bahwa data yang diterima komputer sama dengan
data yang dikirim AVR dengan waktu rata-rata pengiriman dari AVR ke komputer
adalah 7.48 detik. Error rata-rata tiap sensor pada uji akuisisi yaitu : sensor suhu
infra merah : 0.54%, sensor arus : 5.47%, sensor kelembaban : 0.84%, sensor suhu
PTC : 0.84%, dan untuk sensor frekuensi : 2%. Sedangkan error rata-rata untuk
gabungan pemasangan seluruh sensor pada uji akuisisi yaitu : sensor suhu infra
merah : 0.50%, sensor arus : 5.07%, sensor kelembaban : 1.03%, sensor suhu PTC
: 4.55%, dan sensor frekuensi : 5.8%.

Kata kunci : ATMegal6, Antarmuka, Akuisisi Data, Bluetooth.
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ABSTRACT

At this time, technology using system of acquisition like weather satellite,
system of navigation, fire extinguisher robot and for satellite image have
progressively expanded. To support the growth, it must be supported with good
data acquisition system. In some cases, usage of cable for data acquisition is less
free so that wireless media like Bluetooth can be an appropriate solution.

In this final assignment, it has been designed and realized interface that
used for data acquisition using PC through Bluetooth. This system entangle some
censor like MID232 infrared censor, current censor of ACS712T, relative
humidity censor of HS15PF, temperature censor PTC of KTY-10, and frequency
censor. Censor output which is in the form of voltage processed by ATMegal6.
Then, the result sent to computer through Bluetooth. After the interface system is
realized, test the transmission in form of transmit of letter character to the
computer and test of acquisition for each censor individually along with all of
censor which have been active.

The experiment indicate that received data on the computer is equal to
transmitted data from AVR with transmission mean time from AVR to computer
is 7.48 second. Mean error for each censor at the test of acquisition is : infrared
temperature censor : 0.54%, current censor : 5.47%, relative humidity censor :
0.84%, PTC temperature censor : 0.84%, and for frequency censor : 2%. Whereas
mean error for the fusion of installation for all censor at the test of acquisition is :
infrared temperature censor : 0.50%, current censor : 5.07%, relative humidity
censor : 1.03%, PTC temperature censor : 4.55%, and frequency censor : 5.80%.
Keyword : ATMegal6, Interface, Data Acquisition, Bluetooth.
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