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ABSTRAK

Meningkatnya jumlah kendaraan membuat tingkat kepadatan lalu-lintas
semakin tinggi. Dengan menggunakan teknologi radar dan komputer
diharapkan dapat membantu memecahkan permasalahan dalam memprediksi
kepadatan lalu-lintas pada waktu tertentu.

Pada tugas akhir ini direalisasikan sistem yang dapat memantau jumlah,
kecepatan dan klasifikasi dari kendaraan yang dideteksi dengan menggunakan
teknologi radar. Proses dari sistem diawali dengan sef-up perangkat radar,
diantaranya adalah set-up sudut, jarak dan tinggi minimum. Setelah proses set-
up selesai, dilakukan proses kalibrasi jalur, jarak dan kecepatan. Kalibrasi
dilakukan dengan tujuan agar radar dapat menampilkan data dengan tingkat
akurasi yang tinggi. Radar mendeteksi kendaraan dengan menerima sinyal
pantul yang dipantulkan oleh kendaraan, kemudian informasi yang diterima
oleh radar diteruskan pada program pemantau kepadatan atau dapat disebut
traffic monitoring software. Didalam monitoring software, informasi berupa
bilangan heksadesimal yang diberikan oleh radar diartikan / didekodekan untuk
mengetahui arti dari informasi. Setelah informasi didekodekan dan
diklasifikasikan sesuai dengan field-nya, informasi disimpan dalam database
dan ditampilkan pada monitoring software.

Pengujian dilakukan dengan membandingkan 25 sampel data hasil
perhitungan radar dan perhitungan manual. Dengan metoda MSE (mean square

error) diperoleh tingkat kesalahan deteksi radar sebesar 4,16 MSE.
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ABSTRACT

The increase of traffic in recent years. Caused by explotion of vehicle
volume in every years. Technology were needed to solve the traffic problem. In
this research, we introduced one solution using radar technology to monitor the
traffic.

In this research we used RTMS G4 radar. Before detecting vehicle, we
need to set-up minimum angle, distance and height of radar. After set up the
radar done, calibration is the next steps before the sistem turned on. When the
sistem turned on, captured information by radar shown by using traffic
monitoring application . The application of traffic monitoring has three steps.
First, vehicle detection process by radar. Hexadecimal data from radar proceed
by monitoring software as second process. And finally, monitoring software
continued the traffic information to database application as third process.

The result of experimen that conducted in real traffic, obtained radar
detection error by comparing radar data and manual data counting. Using mean

square error method, obtained radar detection error grade 4,16 MSE.
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