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ABSTRAK

Penala gitar otomatis digunakan untuk menala gitar secara otomatis
sehingga gitar dapat dalam kondisi funed, yaitu masing-masing dawai berada di
nada standarnya, sehingga memudahkan pengguna gitar listrik untuk memainkan
gitar listrik..

Pada Tugas Akhir ini, penala gitar otomatis dibentuk menggunakan bahan
akrilik, dan menggunakan motor dc yang dilengkapi dengan gear untuk
menggerakan funing peg. Penala gitar otomatis dikontrol menggunakan
pengontrol mikro ATmegal6. Filter digunakan agar sinyal tidak terdistorsi oleh
aliasing.

Sistem yang digunakan pada penala gitar otomatis ini adalah
menggunakan sinyal suara dari dawai gitar. Sinyal masuk ke amplifier terlebih
dahulu untuk dikuatkan, masuk ke filter, lalu masuk ke rectifier. Sinyal tersebut
diproses oleh pengontrol mikro yang telah diprogram untuk menggerakkan motor
dc yang dihubungkan ke funing peg gitar listrik yang bertujuan menala gitar ke
nada standarnya.

Berdasarkan percobaan yang dilakukan, penalaan gitar pada masing-
masing dawai belum berhasil dengan baik dengan tingkat keberhasilan rata-rata
mencapai 76% dikarenakan penggunaan 1 motor dc untuk seluruh dawai gitar,
sehingga kondisinya saling mempengaruhi. Sedangkan penala gitar otomatis bila
diujikan menggunakan osilator berhasil dengan tingkat keberhasilan rata-rata
mencapai 93,33%.

Kata Kunci : Penala Gitar Otomatis, Pengontrol Mikro ATmegal®6, Filter.
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ABSTRACT

An automatic guitar tuner is used to automatically tune a guitar so it can be
in its tuned conditions which is where each string is in its standard tone, so that it
will make it easier for users for using the electric guitar.

At this final project, automatic guitar tuning is set using acrylic materials,
and using a dc motor equipped with gear to drive the tuning peg. The automatic
guitar tuner is controlled using the ATmegal6 microcontroller. Filter is being
used to avoid the distortion of signals caused by aliasing.

The system used in this automatic guitar tuner is using the voice signal
from the guitar strings. Signal get into the amplifier to be strengthened first, then
into the filter, and after wards they go into the rectifier. Those signals are going to
be processed by a microcontroller that has been programmed to move the dc
motor that's connected to the electric guitar tuning peg which aims to tune a guitar
to the standard tone.

The success rate averaged 76% due to the use of dc motor 1 on all strings
of a guitar, where the condition affects each other. On the other hand an automatic
guitar tuner which is tested using an oscillator, proof to be successfully with the
success rate averaged 93.33%.
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