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ABSTRAK 

Untuk mendengarkan sinyal audio maka dibutuhkan media berupa speaker 

dan power amplifier sebagai penguat sinyal input. Semakin rendah frekuensi 

audio membutuhkan daya yang semakin besar sehingga penggunaan daya listrik 

menjadi semakin besar, maka dibutuhkan penguat sinyal yang mampu 

menggerakkan speaker dengan efisiensi yang tinggi seperti penguat kelas D. 

Dalam tugas akhir ini, untuk mendapatkan penguat sinyal yang mempunyai 

efisiensi yang tinggi dipergunakan rangkaian Penguat Kelas D Berbasis 

Mikrokontroler ATmega 16 yang mengubah sinyal input berupa sinyal audio 

frekuensi rendah menjadi bentuk PWM yang kemudian dikuatkan sehingga 

didapatkan bentuk keluaran yang sama dengan sinyal inputnya. 

Dari hasil uji percobaan, menunjukkan bahwa rangkaian penguat Kelas D 

Berbasis Mikrokontroler ATmega 16  yang dibuat dapat menguatkan tegangan 

sinyal masukan hingga 14,3 dB dan mempunyai respon frekuensi dari 0 sampai 

dengan 220Hz.  

 

Kata kunci: penguat kelas D, PWM. 
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ABSTRACT 

Listening to an audio signal it is required loudspeaker and power amplifier 

as an amplifier of input signal. Low audio frequency require much energy, hence a 

power amplifier with high efficiency is required such as class D power amplifier.  

In this final project, to obtain an amplifier with high power efficiency a 

Class D Power Amplifier Based on Microcontroller ATmega16 has been designed 

and realized, which modify an input audio signal become PWM signal and 

amplified. 

The experiment results show that the designed Class D Power Amplifier 

Based on Microcontroller ATMEGA 16 can amplify the input signal until 14.3 dB 

and has frequency response from 0 to 220 Hz. 

Keyword:  class D amplifier, PWM. 
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