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ABSTRAK

Konsumsi daya dari komputer saat ini semakin besar. Hal tersebut menghasilkan
panas yang cukup besar, akibatnya dibutuhkan banyak fan pendingin. Penggunaan
banyaknya fan pendingin tersebut menghasilkan bising yang tidak dikehendaki. Oleh
karenaitu timbul motivasi untuk meredam bising tersebut.

Untuk meredam bising tersebut maka digunakan sistem kendali bising secara aktif.
Bising merupakan sinyal yang memiliki karakteristik yang non linear. Untuk
menggambarkan karakteristik bising tersebut diperlukan suatu model matematis, akan
tetapi penentuan model matematis tesebut adalah sulit. Digunakan metoda Logika Fuzzy
dengan algoritma Adaptive Neuro Fuzzy Inference System (ANFIS) untuk mempelgjari
karakteristik yang non linear tersebut.

Dalam merealisasi suatu ANFIS dibutuhkan sejumlah pasangan data latih. ANFIS
akan melakukan penalaan pada fungsi keanggotaan tersebut dengan menggunakan aturan
pembelgjaran hibrida dari metoda gradient descent dan least squares estimation
berdasarkan data latih yang diberikan.

Hasil dari simulasi dari sistem kendali bising aktif ini adalah sinyal bising yang
mampu diredam dengan tingkat peredaman 1,0669 kali. Angka ini diperoleh dari
perbandingan variansi amplituda sinyal bising setelah melewati duct dengan variansi
amplituda sinyal residu.

Pada implementasi perangkat keras, sistem ini gagal meredam sinyal bising yang
dihasilkan oleh fan komputer. Penyebab kegagalannya adalah amplituda sinyal bising
terlalu kecil, sehingga sistem gagal mengestimasi model dari duct.
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ABSTRACT

High energy consumption of personal computer yields high temperature. In order
to reduce high temperature, some cooling fans required. The employs of cooling fans,
however, produce noise which need to be reduced. Thus, the major effort of this final
project is reduce acoustic noise of computer fan.

In this final project an active noise controller is used to reduce acoustic noise. Due
to the non linear characteristic of the plant, the generation of its mathematical model is
too dificult to be implemented. Then, fuzzy logic method with ANFIS algorithm is used
asthe solution.

The realization of ANFIS required some of data pairs. ANFIS will adjust the
membership function using training rule of hybrid from gradient descent and least
squares estimation methods, which are based on the given training data.

Simulation shows that, the active noise controller system is able to cancel noise
with the level cancellation of 1.0669. The cancellation level is taken as the ratio of
amplitude of the noise signal and amplitude of error signal.

Hardware implementation showsthat, active noise controller system has failed to
canceling noise signal. The reason is that the amplitude of the noise signal too small, so
that the system fail to estimate the mathematical model of the duct.
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