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ABSTRAK  

Sensor untuk sistem keamanan dengan menggunakan pendeteksi infra red 

dalam prakteknya sering terjadi kesalahan pendeteksian ( false alarm). Hal ini 

disebabkan karena  infra red  hanya mendeteksi panas tubuh suatu objek, sehingga 

sering terjadi kesalahan dalam membedakan objek manusia dan hewan. 

Berdasarkan hal tersebut, pada tugas akhir ini dirancang suatu sistem 

pendeteksian yang lebih spesifik  dengan memanfaatkan teknologi pengolahan 

citra digital dengan menggunakan kamera web sebagai sensor.  

Pendeteksian objek pada tugas akhir ini menggunakan parameter tinggi 

sehingga kamera web dapat mendeteksi objek tersebut dan mengikuti 

pergerakannya. Untuk mensimulasikan pendeteksian objek ini digunakan boneka 

manusia dengan tinggi minimal 40 piksel pada jarak 55 cm dari kamera. Jika 

kamera web menangkap objek dengan tinggi yang telah ditentukan maka kamera 

web akan bergerak, tetapi jika tidak maka kamera web akan diam. 

Perangkat keras yang direalisasi pada tugas akhir ini menggunakan 

mikrokontroler AT89S52 yang akan memberi perintah kepada motor DC untuk 

menggerakkan kamera web apabila kamera web mendeteksi objek yang 

diinginkan. Dari hasil pengujian rata-rata delay waktu respon pergerakan kamera 

dihitung dari mulai objek bergerak adalah 0,97 detik. 

 

kata kunci : pengolahan citra digital, pendeteksi pergerakan objek, kamera web. 
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ABSTRACT 

The censor for security system using infra red detector in practicing is 

often mistake detection ( false alarm). It is caused by infra red only detects the 

temperature of the object. Thus, it often happens mistake detection to differentiate 

between human and animal. 

Based on the statement above, in this Final Project is designed a system 

detection to be specific by  using image processing with web camera as the 

censor.  

The detection of the object in this Final Project using the height parameter 

so as the camera web could detecting this object and following his movement. To 

simulate the detection of this object was used the human doll height 40 pixel at a 

distance of about 55 cm from camera. If the camera web caught the object high 

that has in determined then the camera web will move, but if not then the camera 

web will be quiet. 

For this Final Project, the hardware is realized by using microcontroller 

AT89S52 that will give the order to the DC motor to move the camera web if the 

camera web detecting the object that is wanted. From the test result of the average 

delay time response camera movement is counted starting from the first 

movement of the object is 0,97 second. 

 

The key word: digital image processing, the movement detector of the object, the 

camera web. 
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