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ABSTRAK 

 

  Penggunaan kursi roda dengan motor listrik dapat membantu orang yang 

sedang sakit atau cacat. Sebagai alat transportasi yang akan mengurangi beban 

bagi penggunanya dan akan memudahkan untuk dapat melakukan pergerakan 

maju, kiri, kanan dan mundur. 

 Pada tugas akhir ini telah dibuat kursi roda dengan motor listrik. Joystick 

sebagai media penggerak yang akan memberikan informasi data ke 

mikrokontroler untuk menggerakkan relay dan akan menggerakkan motor DC. 

Roda dapat bergerak maju, ke kiri, mundur atau ke kanan sesuai instruksi yang 

diberikan melalui joystick. Pergerakan roda dapat dilihat pula pada LCD dan LCD 

akan menampilkan persediaan power supply. 

 Hasil pengujian telah dilakukan pada daerah seluas 8 meter x 8 meter dan 

kursi roda dengan motor listrik ini dapat melewatinya dengan benar. 
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ABSTRACT 

 

 Usage of wheel chair with electric motor can assist man is being ill or 

defect. As a means of transportation which will lessen payload for the consumer 

and will facilitate to be able to do movement of forward, left, right and backing-

off. 

 

   At this final task has been made wheel chair with electric motor. Joystick 

as actuator media which will give information of data to mikrokontroler to move 

relay and will move electric motor. Wheel can draw away, sinistrorse, backward 

or dextrorse according to instruction given through joystick. Movement of visible 

wheel also at LCD and LCD will present stock of power supply. 

 

   Result of assaying has been done at district with a width of 8 meter x 8 

meter and wheel chair with this electric motor can pass it is truly. 
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