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ABSTRAK 

 
 Kemajuan teknologi dalam berbagai bidang membuat manusia semakin 

mudah untuk memenuhi kebutuhannya. Salah satunya adalah kebutuhan manusia 

akan rasa aman terhadap kendaraan yang dimilikinya.  

Oleh karena itu, dibutuhkan sistem keamanan untuk kendaraan yang baik 

dan dapat mencegah terjadinya pencurian kendaraan. Sehingga pemilik kendaraan 

mendapatkan rasa aman dan kemudahan dalam penggunaannya.    

Pada tugas akhir ini telah dibuat sistem mekatronika barrier gate berbasis 

contactless smart card reader ACR 120. Sistem ini menggunakan nomor seri 

contactless smart card yang dibaca oleh contactless smart card reader untuk 

dicocokkan dengan nomor seri yang ada di database komputer. Jika nomor seri 

contactless smart card tersebut cocok dengan nomor seri yang ada di database, 

maka komputer akan mengirimkan kode ke mikrokontroler untuk menggerakkan 

motor sehingga palang pintu dapat terbuka dan setelah kendaraan melewati sensor 

infra merah, palang pintu tertutup kembali. 
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ABSTRACT 

 
 The progress of technology in several fields makes human easier to fullfil  

its needs. One of the thing is need to feel safe about their own vehicles.  

 Therefore, the security system for vehicles which is good and could 

prevent theft is needed. So the owner feel safe and could use easily. 

At this final project has been made barrier gate mechatronic system based 

on contactless smart card reader ACR 120. This system uses contactless smart 

card serial number wich is read by contactless smart card reader to match with 

serial number in computer database. If the contactless smart card serial number is 

matched with serial number in database, then computer will send code to 

microcontroller to execute motor so the barrier gate is open and after the vehicle 

passes infra red censor, then the barrier gate is close again. 
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