
i 

ABSTRAK 

 
Perkembangan teknologi berkembang begitu cepat sehingga memberikan ide-

ide kreatif untuk mengembangkan inovasi baru dalam dunia elektronika. Salah satu 

yang contoh produk inovatif yang sangat canggih saat ini adalah penggunaan LCD 

(Liquid Crystal Display) sebagai sarana untuk menampilkan objek yang banyak 

digunakan dalam pembuatan monitor ataupun televisi. Teknologi penggunaan LCD 

ini nantinya akan menggantikan peran CRT (Tabung Sinar Katoda) yang banyak 

digunakan sebagai layar tampilan (display) untuk monitor atau televisi konvensional. 

Hal inilah yang menyebabkan penulis mengambil topik “Pembuatan Layar Tampilan 

dengan Teknologi LED Berputar”.  

Layar tampilan yang dibuat oleh penulis, menggunakan LED (Light Emitting 

Diode) yang dikontrol oleh mikrokontroler sebagai sarana utama untuk menampilkan 

objek. LED ini akan diputar menggunakan motor sehingga menimbulkan efek ilusi 

yang seolah-olah muncul di udara. 
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ABSTRACT 
 

The growth of the technology is developed so fast, produce creative ideas to 

develop new innovations in electronics. One of the powerful innovative product today 

is the using of LCD (Liquid Crystal Display) to view objects, which is many used in 

the making of monitor or television. LCD technology will replace CRT (Cathode Ray 

Tube), which is many used as a display for monitor or convensional television today. 

It caused author taking “The Making of Display by Rounding LED Technology” 

topic. 

The display use LED (Light Emitting Diode), is controlled by microcontroller. 

It will be cycled with motor, so that give illusion effect which likely appear in the air. 
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