
 

ABSTRAK 

 

 
Sistem pengamanan telah banyak dikembangkan dan digunakan. Salah 

satu dari sistem pengamanan adalah sistem pengamanan yang menggunakan 

sensor dan kamera.  

Topik ini dipilih karena peningkatan kriminalitas telah membuat resah 

masyarakat dan akan sangat menyulitkan bagi pemilik properti untuk memantau 

terus-menerus. 

Sistem ini menggunakan sensor inframerah (PIR) sebagai sensor 

pendeteksi gerakan, personal computer (PC) sebagai pengendali dari sistem, 

motor DC sebagai penggerak sistem dan kamera CCD (charge coupled device) 

sebagai media perekam. 

Sistem yang dibuat akan mendeteksi gerakan yang dihasilkan oleh sumber 

infra merah, pada kasus ini adalah gerakan manusia yang bergerak secara 

horizontal maupun vertikal, lalu merekam gerakan tersebut sehingga dapat 

dianalisa dan diidentifikasikan. 

Dari percobaan yang dilakukan, sistem pengamanan menggunakan sensor 

inframerah dan kamera ini dapat digunakan dengan baik untuk menangkap dan 

merekam gerakan vertikal maupun horizontal. 
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ABSTRACT 

 

 
Security system has been developed and used recently. One of the method 

is security system using sensor and camera. 

Topic choosed because criminality has became an issue for lot of people 

and will be annoying if had to continuesly observe their property. 

This system use infrared sensor (PIR) as motion detection sensor, 

personal computer (PC) as system controller, DC motor as system driver, and 

CCD (charge coupled device) camera as recorder. 

This system will detect any infra red motion, in this case human horizontal 

and vertical motion, and then record the motion so it can be analized and 

identified. 

Based on experiment, this system which use infrared sensor and camera 

can used well to caught and record horizontal and vertical human motion. 
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