
ABSTRAK 

 

 Program simulasi yang dibuat dengan LabVIEW merupakan program 

untuk mengamati suatu sistem pengaturan dari proses pada virtual plant yang 

dibuat. Virtual plant ini terdiri dari beberapa simulasi proses, diantaranya proses 

menggerakkan konveyor, pengaturan tempat pada lapangan parkir, pengaturan 

sistem waktu pada traffic light, pengisian dan pengosongan tanki air, proses 

membuka dan menutup pintu gerbang yang umumnya mempunyai fungsi yang 

mirip dengan proses yang terdapat pada plant yang sesungguhnya. 

 Virtual plant ini dihubungkan dengan menggunakan PLC Twido sebagai 

pengendalinya. Pengendalian level system menggunakan metoda on-off. Software 

Twido yang digunakan untuk memrogram adalah Twidosoft 3.2 dengan bahasa 

pemrograman diagram ladder. 

 Komunikasi yang digunakan antara PC dengan PLC adalah 

mikrokontroller MCS-51. MCS-51 akan mengirimkan data serial ke PLC dan 

menerima kembali data serial dari PLC sesuai dengan program yang telah dibuat 

pada PLC. Data serial tersebut akan dikirimkan kembali ke PC untuk menjalankan 

simulasi virtual plant. 
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ABSTRACT 

 

 Simulation program was made by using LabVIEW is a program to 

controlling a measurement system from process in virtual plant. This virtual plant 

is consist of some simulation’s process, process to move konveyor in silo 

simulation, checking a location in parking lot, controlling timer in traffic light, to 

fill and to empty water in water tank, and to opened and to closed door in door 

simulation. Each process has function look like with a process in real process. 

 This virtual plant is connected with PLC Twido is a controller. System 

control using on-off method. Software Twidosoft is used to update program and 

Diagram Ladder Language is used to program this controller. 

 Communication is used between PLC and PC is mikrokontroller MCS-51. 

MCS-51 will sent serial data to PLC and then received serial data from PLC. This 

serial data will sent to PC to moved virtual plant simulation. 
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