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ABSTRAK 

 

 

 
Penyampaian informasi tentang posisi atau koordinat merupakan salah satu aspek 

penting, tapi sering kali mengalami kendala dan halangan, baik dari cuaca atau bisa juga 

dari struktur ruang yang dilewati suatu sinyal. Untuk mengetahui informasi posisi banyak 

sistem yang bisa digunakan, salah satunya adalah dengan Global Positioning System 

(GPS) yang merupakan sinyal line of sight yang berarti sinyal tidak dapat menembus 

objek solid seperti bangunan atau gunung.  

Dalam penyampaian sinyal GPS diperlukan bantuan sinyal lain seperti sinyal 

DTV ATSC, sinyal dirancang untuk tahan terhadap noise dan kuat untuk dalam ruangan. 

Sistem gabungan GPS dan ATSC bekerja hampir di semua situasi saat satu dari dua 

sistem tidak bekerja sebagai suatu sistem standalone. Saat sinyal GPS lemah maka sinyal 

TV akan lebih berperan dan sebaliknya. Algoritma positioning menjelaskan tentang 

penggabungan kedua sinyal tersebut. 

Penggabungan prinsip kerja GPS dengan sinyal digital yang terfokus pada sinyal 

ATSC memungkinkan sinyal DTV ATSC membantu sinyal GPS dalam menyampaikan 

sinyal pada daerah daerah tertentu. 
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ABSTRACT 

 

 

 

Broadcast of information about position or co-ordinate represent one of the 

important aspect, but frequently experience of barrier and constraint, either from 

weather or can also from room structure passed by an signal. To know position 

information many system which can be used, one of them is Global Positioning System ( 

GPS) representing line of sight, signal cannot penetrate solid object like mount or 

building.  

Matter this is becoming constraint and pursue the way of GPS activity by totally. 

Hence in broadcast of GPS signal needed by other signal aid like DTV ATSC signal, 

signal designed to hold up to strength and noise to in room. Aliance GPS system and 

ATSC work almost in all moment situation one from two system do  not work as 

standalone system. Since GPS signal weak at moment hence TV sinyal will be more share 

conversely. Positioning algorithm explain about both signal. 

Principal Merger GPS activity with digital signal which focused at conducive 

ATSC signal of DTV ATSC signal assist GPS signal in submitting signal at certain area.  
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