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ABSTRAK

Sekarang ini media inframerah banyak digunakan untuk remote control.
Pada umumnya remote control inframerah yang digunakan tidak dilengkapi
dengan keamanan, pada tugas akhir ini dirancang suatu remote control
inframerah yang dilengkapi dengan kode keamanan yang berotasi.

Sinyal inframerah yang dikirim merupakan sinyal kendali yang terdiri dari
start bit dan data kendali. Data kendali yang dirancang ada 20, terdiri dari 10 data
kendali OFF dan 10 data kendali ON. Start bit yang dirancang ada 3 jenis dengan
lebar yang berbeda - beda. Data kendali dan start bit akan berotasi satu kali setiap
pengendalian yang berhasil. Data kendali yang sama akan bisa digunakan kembali
setelah 9 kali pengendalian yang berhasil. Untuk start bit, start bit yang sama
akan bisa digunakan kembali setelah 3 kali pengendalian yang berhasil.

Dari hasil uji coba diperoleh bahwa remote control inframerah dengan
kode keamanan yang berotasi dapat berfungsi dengan baik. Jarak maksimal yang
masih bisa digunakan dengan baik untuk remote control yang dirancang adalah
7,6 m. Pada jarak 50 cm, sudut maksimal yang masih bisa digunakan dengan baik
adalah 54°, dan pada jarak 5 m sudut maksimal yang masih bisa digunakan

dengan baik adalah 35° dengan kondisi tanpa penghalang.

Kata Kunci : IR — 8510, Pengendalian Peralatan Listrik, Mikrokontroler
Atmegal6.
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ABSTRACT

At present infrared media has been widely used for remote control.
Generally, infrared remote control that commonly used is not equipped with any
security system, in this final project is designed an infrared remote control that
provided with a rolling security code.

Infrared signal that has been sent by is a control signal which consists of
start bit and control data. There are 20 control data that are designed, which
consists of 10 OFF control data and 10 ON control data. Start bit that was
designed have 3 different types of width. Control data and the start bit will rotate
once every successful controlling. The same control data can be used again after 9
times successful controlling. And the same start bit can be used again after 3 times
successful controlling.

The test results showed that the realized infrared remote control with
rolling security code can function properly. The maximum distance that can still
be used quite well for remote control is 7,6 m. At a distance of 50 cm, the
maximum angle that can still be used well is 54°, and at a distance of 5 m
maximum angle that can still be used well is 35° to the condition without

hindrance.

Keyword : IR - 8510, Control of Electrical Device, Atmegal6
Microcontroller.
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