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ABSTRAK 

 Digital Inclinometer adalah salah satu bentuk dari alat ukur yang mampu 

mengukur suatu kemiringan bidang. Digital Inclinometer ini dapat digunakan 

untuk keperluan sipil seperti mengukur kemiringan jalan, keperluan arsitektur 

untuk mengukur kemiringan suatu bangunan dan lain-lain. 

 Pada tugas akhir ini telah dibuat Digital Inclinometer menggunakan  

mikrokontroler ATMega16 dan sensor sudut ADXL202E yang mampu mengukur 

sudut kemiringan suatu bidang pada satu sumbu, yakni sumbu X. Digital 

Inclinometer ini mampu mengukur sudut dari range -90
o
 sampai dengan +90

o
. 

Untuk mengukur kemiringan suatu bidang, Digital Inclinometer diletakkan pada 

suatu bidang yang hendak diukur kemiringannya, nilai sudut kemiringan dapat 

dilihat melalui LCD Display dan indikator lampu LED.  

Berdasarkan hasil pengujian diperoleh pengukuran yang didapat oleh 

Digital Inclinometer dengan aplikasi pihak ketiga inclinometer iHandy Level pada 

ipod Touch menunjukkan hasil pengukuran yang sama per skala 1
o
. Tingkat 

presentasi error pengukuran sudut pada range (-90
o
 hingga -45

o
) adalah 1.06%, 

range (-45
o
 hingga 0

o
) adalah 4.38% dan range (0

o
 hingga 40

o
) adalah 11.60%. 

 

Kata kunci : Digital Inclinometer, iHandy Level, mikrokontroler ATMEGA16. 
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ABSTRACT 

 Digital Inclinometer is one of the measurement tools which can measure 

inclination of an area. This Digital Inclinometer can be used for civil like 

measuring inclination of road, architecture for measuring inclination of building. 

 In this Final Project has been made a Digital Inclinometer using 

ATMEGA16 microcontroller and ADXL202E angle sensor which able to measure 

one axis measurement, which is X axis. This Digital Inclinometer capable to 

measure from tilt range -90
o
 to +90

o
. To measure an inclination of an area, put the 

Digital Inclinometer in a particular area which will be measured. Inclination 

angular value can be seen through LCD Display and LED indicator lamps. 

 Based on the examination result, the measurement using Digital 

Inclinometer and third party inclinometer application iHandy Level on ipod Touch 

shows the same measurement on per 1
o
 scale. With inclination measurement error 

percentage for range (-90
o
 to -45

o
) is 1.06%, range (-45

o
 to 0

o
) is 4.38% and range 

(0
o
 to 40

o
) is 11.60%. 
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