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ABSTRAK 

 

 
Radar merupakan singkatan dari “Radio Detection and Ranging”, dan 

berkat perkembangan teknologi, radar telah mampu menyediakan informasi 

mengenai sasaran lebih dari sekedar mendeteksi dan mengukur jarak. Saat ini 

radar dapat menentukan kecepatan dan posisi sudut suatu target yang dilacak dan 

juga masih banyak kegunaan lainnya seperti untuk melatih penggunaan radar yang 

mengalami noise dapat di pakai pada simulasi menggunakan matlab. 

Gelombang microwave dikirim oleh transmitter lalu sebuah receiver 

menerima gelombang pantul yang berasal dari target. Pada pemakian simulasi, 

sinyal pantul inilah yang digunakan sebagai input pada sistem matlab. Lalu sinyal 

tersebut diolah dengan menggunakan Kalman filter untuk mendapatkan sinyal 

tanpa noise. 

Hasil yang diperoleh dari simulasi ini berupa grafik yang menampilkan 

Probabilitas Deteksi, False Alarm yang disebabkan oleh noise yang sudah sudah 

difilter. Dari grafik dapat disimpulkan bahwa noise  pada radar dapat 

mempengaruhi nilai probabilitas deteksi yang dapat menghasilkan false alarm 

maka nilai maksimum untuk pendeteksian adalah satu untuk hasil yang kita 

inginkan. 
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ABSTRACT 

 

 
Radar is an acronym for "Radio Detection and Ranging", and radar 

technology, has been of providing information on target, more than detecting and 

measuring their distances, radar can caculate the speed and angle position of any 

target that is traced, and there are many more its other applications such as in 

training using radar by using matlab simulation. 

 

Microwave is transmitted by transmitter and then reflecting wave from the 

target received by receiver. During the simulation application, it is the reflecting 

signal that was used as input in a matlab system. Then, signal was processed by 

using Kalman filter to receive signal without noise. 

 

The results of simulation was in form of graphics presenting detection 

probability, False Alarm caused by filtered noise. From the graphics it could be 

concluded that noise on radar could influence detection probability that may 

produce alarm false, and thus the maximum value of detection is a desired result. 
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