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ABSTRAK 

 

 
Dewasa ini teknologi identifikasi berkembang dengan cepat. Demikian 

halnya dengan teknologi identifikasi untuk sistem dengan banyak masukan dan 

banyak keluaran/multiple input multiple output (MIMO). 

 Identifikasi yang dilakukan dalam Tugas Akhir ini adalah identifikasi 

secara buta pada sistem MIMO, khususnya pada dua masukan dan dua 

keluaran.Sistem ini dapat ditemukan dalam berbagai aplikasi misalnya pada 

aplikasi peningkatan kualitas sinyal suara, sistem komunikasi multiakses, dalam 

pengukuran besaran untuk biomedis dan lainnya. Identifikasi pada sistem MIMO 

dengan dua masukan  dan dua keluaran dalam Tugas Akhir   ini adalah secara buta 

dengan input saling bebas, non-white , dan sifat statistik yang tidak diketahui. 

Dari hasil simulasi dapat disimpulkan bahwa dengan menggunakan 

algoritma statistik orde dua pada domain frekuensi dapat mengidentifikasi kanal 

yang tidak diketahui tersebut 
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ABSTRACT 

 
These identification technology developed quickly. Similarly with the 

technology for identification of systems with multiple input multiple output 

(MIMO). 

Identification made in this Final Project is the identification of blind 

MIMO system, especially on the two inputs and two outputs. This system can be 

found in various applications such as the application of the improved quality of 

voice signal, multiakses communication system, in the measurement scale for 

biomedis and other. Identification of MIMO system with two inputs and two 

outputs in this Final Project is the blind with the input are independent, non-white, 

and the nature of statistics is  unknown. 

 From the results of the simulation can be concluded that by using the 

algorithm on second  order statistics frequency domain can identify the unknown 

channel. 
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