Perancangan Sistem Pemeliharaan Ikan Pada Akuarium Menggunakan
Mikrokontroler ATMega 16

Albert/0122162

Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Kristen Maranatha
Jalan Prof. Drg. Suria Sumantri 65
Bandung 40164, Indonesia

Email : t4ny4_kenapa@yahoo.com

ABSTRAK

Dalam pemeliharaan ikan ada banyak faktor yang mempengaruhi
perkembangan atau pertumbuhan ikan, seperti pemberian makan, jenis
makanannya, suhu air, kondisi pH air, dan tentu saja air yang cukup untuk
hidupnya. Namun pemeliharaan yang umumnya dilakukan adalah memberi makan
ikan dan menjaga lingkungan hidupnya. Untuk itu diperlukan sistem pemeliharaan
yang dapat memelihara ikan secara otomatis, melalui pemberian makan pada
waktu tertentu, pengaturan suhu air dan menjaga air pada akuarium tidak habis
atau terlalu rendah ketinggiannya.

Dalam tugas akhir ini, dibahas mengenai perancangan sistem
pemeliharaan ikan pada akuarium menggunakan mikrokontroler ATMega 16,
yang meliputi pemberian makan untuk ikan menggunakan motor DC yang
terpengaruh oleh waktu, real time clock menggunakan DS1307 sebagai pewaktu
sistem, sensor temperatur menggunakan LM35, sensor ketinggian air dengan dua
buah sensor optocoupler sebagai sensor inframerah, dan sebagai pengontrol utama
sistem digunakan mikrokontroler ATMega 16.

Berdasarkan hasil perancangan dan pengujian, sistem pemeliharaan ikan
pada akuarium menggunakan mikrokontroler AVR telah berhasil dirancang dan
sistem dapat melakukan pemberian makan sesuai dengan waktu yang telah

ditentukan, dapat mengontrol temperatur air, dan ketinggian air.
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ABSTRACT

In  keeping fish, there are many factors which influences the
development or the growth of fish, such as the feeding, the kind of food,
the temperature of water, the pH condition of water, and of course the
sufficiency of the water. But the common method is by feeding the fish
and keeping their environment. Therefore, an automatic system in keeping
fish is needed, through feeding the fist periodically, arranging the
temperature of water and maintaining the height of water in aquarium.

This final project discuss about the arrangement system of keeping
fish in aquarium using microcontroller ATMega 16, which includes the
feeding of fish using DC motor and influenced by time, real time clock
using DS1307 as time measurement system, temperature sensor using LM35,
the sensor of water height with two optocoupler sensors as infrared sensor,
and for the main controller system, it uses microcontroller ATMega 16.

According to the result of arrangement and testing, the system of
keeping fish in aquarium using microcontroller AVR has been successfully
arranged and the system can feed the fish in the scheduled time, can

control the temperature and the height of water.
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