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ABSTRAK 

 

 Pada zaman sekarang dimana teknologi sudah maju tapi masih ada hal – 

hal yang dilakukan secara manual contohnya adalah mengukur tinggi. Karena 

dirasa cukup sulit, maka dibuat alat pengukur tinggi otomatis menggunakan 

sensor infrared.  

Proses pengukuran tinggi badan dan benda diawali dengan motor yang 

bergerak naik mengangkat sensor infrared. Setelah itu mikrokontroler akan 

menghitung seberapa tinggi badan atau benda yang diukur. Hasil pengukuran 

akan tertampil di dalam layar LCD 2x16 

Pengukuran tinggi akan dikalibrasi dengan menggunakan stopwatch 

sebagai penghitung waktu, kecepatan motor akan didapat dengan menggunakan 

rumus kecepatan, dengan asumsi jarak yang sudah ditentukan. Sedangkan tinggi 

badan dan benda dikalibrasi dengan menggunakan penggaris. Secara keseluruhan 

alat pengukur ketinggian dengan sensor infraredsudah berhasil direalisasikan 

dengan baik. 
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ABSTRACT 

 

In contemporary timeswhere technologyhasadvanced, but theremany 

things thataredone manuallyfor example,measure the height. Becausefeltis hard 

enough,then thealtimeteris madeautomatically usingan infraredsensor. 

 
A process of measuring height and objects beginning with the motor that 

moves up lifting infrared sensors. After that the microcontroller will calculate 

how high the body or object being measured. The measurement results will be 

displayed on the LCD display 2x16 

 

 Height measurements will be calibrated by using a stopwatch as a timer, 

the motor speed will be obtained by using the formula of speed, assuming a 

specified distance. While the height and objects using a ruler calibrated. Overall 

height measuring device with an infrared sensor has been successfully realized 

with the good. 
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