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Abstrak 

 

Berbagai perkembangan sarana promosi pada periklanan menumbuhkan 

buah pikiran untuk membuat sarana promosi yang menarik. Tugas Akhir ini 

dirancang sebagai sarana promosi di dalam ruangan menggunakan robot balon 

udara. Robot ini menggunakan microcontroller Atmega8L yang dapat mengontrol 

pergerakan kipas yang berfungsi sebagai penggerak robot. Robot  ini dapat 

diperintah dengan memprogram sesuai dengan rute yang dinginkan. Jalur yang 

dibentuk terbatas pada pergerakan maju mundur dan kiri kanan. 
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ABSTRACT 

 

 

Developments of advertising idea have grown up to the level of attractive 

promotion. That’s for, the thesis has been designed to make attractive promotion 

using the flying robot. This robot uses Atmega8L microcontroller that can control 

the movement of the fan as robot propellers. This robot could be governed by 

programming in accordance with the desired route. Pathway is formed limited 

to forward-backward and left-right movements. 
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