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ABSTRAK 
 

 Budidaya tanaman dengan metode hidroponik memerlukan pemeliharaan yang 

baik meliputi pemberian kadar nutrisi secara berkala sehingga pekerjaan ini 

membutuhkan tenaga dan waktu yang terus menerus. Melalui tugas akhir ini 

direalisasikan sistem pengontrolan kadar nutrisi air secara otomatis yang akan diberikan 

ke tanaman pakcoy melalui sistem hidroponik.  

Perancangan terdiri dari dua bagian berbeda yaitu sistem hidroponik dan juga 

sistem kontrol elektronik. Perancangan dilakukan dengan membuat sistem hidroponik 

terlebih dahulu. Kerangka dibuat menggunakan pipa – pipa paralon dan untuk jalur air 

menggunakan talang dan selang air. Setelah sistem hidroponik selesai, dibuatlah sistem 

kontrol elektronik dengan menggunakan Mikrokontroler AVR ATmega16, Flowmeter, 

Submersible Pump, Real Time Clock, dan TDS Sensor. Pengujian dilakukan dengan 

menyesuaikan sensor kadar nutrisi yang dibuat dengan yang sudah baku sehingga besaran 

yang diukur nilainya mendekati dengan alat ukur yang sudah baku. Kemudian sistem akan 

secara otomatis memberikan nutrisi yang sesuai dengan kebutuhan tanaman pakcoy sesuai 

dengan SOP yang berlaku. 

Sensor flow memiliki nilai perbandingan pulsa yang berbeda – beda. Melalui 

data pengamatan didapatkan bahwa dengan kecepatan aliran air sebesar 5 ml/s, untuk 

20 ml air sensor flow 1 membutuhkan 89 pulsa, sensor flow 2 membutuhkan 86,4 

pulsa, sensor flow 3 membutuhkan 193,7 pulsa. Berdasarkan analisis datas 

disimpulkan bahwa selisih rata-rata pembacaan sensor kadar nutrisi terhadap sensor 

kadar nutrisi merk Xiaomi sebesar 29 ppm dan memiliki deviasi sebesar 2,993%. 

Kata Kunci: Hidroponik, Sensor Kadar Nutrisi, Sensor Flow, Pemberian Nutrisi 

Otomatis, Kontroler On – Off Hysterisis 
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ABSTRACT 
 

Cultivation of plants using the hydroponic method requires good maintenance 

including periodic nutrient levels so that this work requires continuous energy and 

time. Through this final project, an automatic water nutrient control system will be 

realized which will be given to Pakcoy plants through a hydroponic system. 

The design consists of two different parts, namely the hydroponic system and 

also the electronic control system. The design is done by making a hydroponic system 

first. The frame is made using paralon pipes and for waterways using gutters and 

water hoses. After the hydroponic system is complete, an electronic control system is 

made using the AVR ATmega16 Microcontroller, Flowmeter, Submersible Pump, Real 

Time Clock, and TDS Sensor. Testing is done by adjusting the nutrient level sensor 

made with the standard one so that the measured value is close to the standard 

measuring instrument. Then the system will automatically provide nutrients according 

to the needs of the pakcoy plant according to the applicable SOP. 

Flow sensors have different pulse ratio values. Through observation data, it 

was found that with a water flow rate of 5 ml / s, for 20 ml of water flow 1 sensor 

needed 89 pulses, flow 2 sensor needed 86.4 pulses, flow 3 sensor needed 193.7 pulses. 

Based on the data analysis, it is concluded that the difference in the average reading 

of the nutrient sensor to the Xiaomi brand nutrition level sensor is 29 ppm and has a 

deviation of 2.993%. 

Keywords: Hydroponics, Nutritional Level Sensor, Flow Sensor, Automatic Feeding, 

Hysterysis On - Off Controller. 
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