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BAB V 

SIMPULAN DAN SARAN 

 

 

V.1 Simpulan 

 Pada Tugas Akhir ini, simpulan yang dihasilkan adalah 

1. Realisasi dari perancangan sistem deteksi kendaraan pelanggar dengan 

algoritma YOLO berhasil dilakukan. 

2. Pengujian yang dilakukan berdasarkan jarak kamera terhadap lampu lalu 

lintas, didapatkan persentase keberhasilan deteksi kendaraan pelanggar 

didapat sebesar 88,88% pada jarak 3 meter, 91,66% pada jarak 4 meter dan 

94,73% pada jarak 5 meter.  

3. Pengujian yang dilakukan berdasarkan waktu pengambilan data, persentase 

keberhasilan deteksi kendaraan pelanggar didapat sebesar 93,33% pada Sore 

hari dan 95,83% pada Malam hari. 

4. Persentase keberhasilan perhitungan jumlah kendaraan pelanggar 52,05% dan 

persentase keberhasilan deteksi plat nomor kendaraan pelanggar adalah 50%. 

 

V.2 Saran 

Untuk pengembangan lebih lanjut, saran kongkrit adalah perumusan 

perhitungan pelanggar secara matematis dan peningkatan akurasi deteksi plat 

kendaraan pelanggar. 

 


