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ABSTRAK

Dalam usaha meminimalisir penyebaran virus covid-19, di setiap pintu
masuk disediakan petugas untuk memeriksa suhu tubuh dengan menggunakan
termometer non-contact berbasis infrared. Infrared merupakan radiasi
elektromagnetik dengan panjang gelombang lebih panjang dari gelombang cahaya
tampak, tetapi lebih pendek dari radiasi gelombang radio.

Termometer non-contact dapat diaplikasikan ke pembuka kunci pintu
secara otomatis berdasarkan suhu tubuh, menggunakan bantuan sensor proximity
untuk mendeteksi tangan. Orang yang akan masuk akan terdeteksi oleh sensor
infrared yang bekerja untuk memeriksa orang tersebut sudah menerapkan “Jaga
jarak(physical distancing), kemudian orang tersebut akan memegang gagang pintu
yang akan terdeteksi oleh sensor proximity, lalu sensor suhu MLX90614 akan
membaca suhu tubuh orang tersebut, dan akan diproses oleh arduino kemudian
memberikan perintah ke solenoid door lock untuk dibuka atau tidak dibuka,
dengan syarat jika orang tersebut memiliki suhu tubuh <=37,5° akan dibuka, dan
jika >37,5° tidak akan dibuka.

Sistem ini diuji dengan pengujian fungsional dan pengujian Kkinetik. Hasil
dari pengujian fungsional sistem berdasarkan pembacaan sensor suhu MLX90614
sebelum dikalibrasi memiliki maksimal selisih -10,8% dari termometer medis, dan
setelah dikalibrasi masih memiliki selisih +0,4°c dari termometer medis, dan
pengujian kinerja sistem cukup responsive, sistem membutuhkan waktu rata-rata
3,4 detik dari mendeteksi orang masuk sampai dinyatakan pintu dibuka.

Berdasarkan data pengamatan dan analisis data disarankan untuk tidak
menggunakan stopwatch dalam mengukur waktu, menggunakan regresi linier
untuk kalibrasi suhu ,dan perlu mengukur rata-rata lebar tubuh manusia untuk
menetapkan batas “jaga jarak”.
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ABSTRACT

In an effort to minimize the spread of the covid-19 virus, officers are
provided at each entrance to check body temperature using an infrared-based
non-contact thermometer. Infrared is electromagnetic radiation with a
wavelength longer than visible light waves, but shorter than radio wave radiation.

The non-contact thermometer can be applied to the door unlock
automatically based on body temperature, using the aid of the proximity sensor to
detect the hand. The person who will enter will be detected by an infrared sensor
which works to check that the person has implemented "Physical distancing, then
the person will hold the doorknob which will be detected by the proximity sensor,
then the MLX90614 temperature sensor will read the person's body temperature.
and it will be processed by Arduino then giving orders to the solenoid door lock to
be opened or not opened, provided that if the person has a body temperature <=
37.50c it will be opened, and if> 37.50c will not be opened.

This system is tested by functional testing and kinetic testing. The results
of the functional testing of the system based on the reading of the MLX90614
temperature sensor before being calibrated have a maximum difference of -10.8%
from the medical thermometer, and after being calibrated it still has a difference
of + 0.4oc from the medical thermometer, and testing system performance is quite
responsive, the system takes an average 3.4 seconds on average from detecting a
person entering until otherwise the door is opened.

Based on observational data and data analysis, it is advisable not to use a
stopwatch in measuring time, to use linear regression for temperature calibration,
and to measure the average width of the human body to establish a “keep
distance” limit.
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