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ABSTRAK 

 

 Dewasa ini, banyak teknologi baru yang diciptakan dan dikembangkan 

untuk mempermudah begitu banyak pekerjaan yang dilakukan manusia dalam 

berbagai bidang. Dalam bidang pangan, sebuah rumah makan menciptakan cara 

mengantar makanan menggunakan teknologi robot berupa kereta kecil untuk 

mengantarkan setiap pesanan. Namun penggunaan kereta pengantar makanan 

tersebut memiliki keterbatasan yaitu kereta harus mundur kembali ke tempat 

pelayan atau koki yang bertugas menyediakan makanan untuk mengambil makanan 

berikutnya untuk diantar. Berdasarkan hal itu dibuat lah Meja Conveyor Pengantar 

Makanan Berbasis Mikrokontroler Arduino yang mampu mengantarkan 

makanan secara kontinu. 

 

Kata Kunci : Pangan, rumah makan, conveyor, pengantar makanan. 
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ABSTRACT 

 

Nowadays, many new technologies are created and developed to make it 

easier for much work that humans do in various fields. In the field of food, a 

restaurant creates a way to deliver food using robot technology in the form of small 

trains. However, the use of the food delivery train has a limitation;  trains have to 

retreat back to where the waiter or chef is tasked with providing food to take the 

next meal to be delivered. Based on this, it is made to introduce Arduino 

microcontroller- a food delivery conveyor table that is capable of delivering food 

continuously 

 

Kerwords : Food, Restaurant, conveyor, food delivery. 
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