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ABSTRAK 

Aquaponik adalah sistem yang menggabungkan budidaya ikan dengan 

budidaya tanaman yang memerlukan kualitas air yang baik. Kualitas air ditentukan 

berdasarkan beberapa parameter, yaitu pH, turbidity, dan suhu yang perlu dipantau 

secara berkala yang membutuhkan perhatian dan waktu lebih. Dari permasalahan 

diatas maka direalisasikan sistem pemantauan yang dapat memantau parameter-

parameter diatas dalam jarak yang jauh. 

Perancangan menggunakan sistem IOT untuk memantau dalam jarak yang 

jauh sehingga dapat dipantau secara berkala. Perancangan sistem menggunakan 

beberapa sensor, yaitu pH, turbidity, suhu, intensitas cahaya dan water level yang 

akan dihubungkan dengan mikrokontroler Arduino UNO R3. Antarmuka untuk 

memantau parameter-parameter dirancang menggunakan aplikasi Blynk yang ada 

di smartphone. Selain itu perancangan juga dilengkapi dengan sistem pemberian 

pakan otomatis yang berfungsi menjaga nutrisi ikan dan tanaman. 

 Perancangan dan realisasi sistem pemantauan pada aquaponik berbasis IOT 

berhasil direalisasikan. Berdasarkan data sensor pH memiliki error sebesar 3.2%, 

sensor suhu memiliki error sebesar 4.1%, sensor cahaya memiliki selisih rata-rata 

sebesar 54.8 Lux dan sensor water level memiliki error sebesar 5.6%.Selain itu 

sistem pemberian pakan otomatis dapat  berfungsi dengan baik dan terjadwal. 

 

 

Kata kunci : Aquaponik, IOT, sensor pH, sensor turbidity, sensor suhu, aplikasi 

Blynk. 
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ABSTRACT 

Aquaponics is a system that combines fish farming with plant cultivation that 

requires good water quality. Water quality is determined based on several 

parameters, namely pH, turbidity, and temperature that need to be monitored 

periodically which requires more attention and time. From the above problems, a 

monitoring system is realized that can monitor the above parameters over a long 

distance. 

The design uses an IoT system to monitor long distances so that it can be 

monitored periodically. The system design uses several sensors, namely pH, 

turbidity, temperature, light intensity and water level that will be connected to the 

Arduino UNO R3 microcontroller. The interface for monitoring parameters is 

designed using the Blynk application on the smartphone. In addition, the design is 

also equipped with an automatic feeding system that serves to maintain the nutrition 

of fish and plants. 

The design and realization of an IoT-based aquaponics monitoring system 

was successfully realized. Based on the pH sensor data has an error of 3.2%, the 

temperature sensor has an error of 4.1%, the light sensor has an average difference 

of 54.8 Lux and the sensor water level has an error of 5.6%. In addition, the 

automatic feeding system can function properly and is scheduled. 

 

 

 

Keywords : Aquaponic, IoT, pH sensor, turbidity sensor, temperature sensor, Blynk 

application. 
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