
 

iii 
Universitas Kristen Maranatha 

 

PERANCANGAN DAN REALISASI ALAT PENDETEKSI 

KERETAKAN PADA PERMUKAAN DINDING MENGGUNAKAN 

KAMERA BERBASIS RASPBERRY PI 
 

Ridhwan Abdulmajid Nugroho 

NRP : 1422015 

e-mail : ridhwan.nugroho11@gmail.com 

 

ABSTRAK 

Retakan pada dinding gedung merupakan salah satu tanda adanya 

kerusakan. Diperlukan sebuah alat yang sederhana untuk mempermudah 

mendeteksi retakan pada gedung agar dapat dilakukan perawatan lebih lanjut. 

Single board computer Raspberry Pi 3 merupakan Mini PC sederhana, 

digabungkan dengan kamera Raspberry Pi Rev 1.3 digunakan untuk mengolah dan 

mendeteksi retakan dalam bentuk foto. Metode Haar Cascade Classifier digunakan 

untuk objek deteksi. Alat ini dilengkapi dengan servo motor dan sensor IMU 

HW579 yang dipasang dengan kamera Raspberry Pi Rev 1.3 untuk mengatur dan 

mengetahui sudut kamera saat memfoto retakan. Sensor Ultrasonik JSN-SR04T 

untuk mengetahui jarak antara alat dengan dinding retakan. 

 Proses pengujian dilakukan dengan memfoto 4 jenis foto retakan dengan 

sudut 0o, 10o dan 20o. Untuk masing-masing sudut diuji sebanyak 10 kali dan 

dihitung persentase keberhasilannya. Untuk jenis foto retakan vertikal, hasil terbaik 

ada pada jarak 100 cm yaitu 100%, dan terendah pada jarak 50 cm yaitu 83,33%. 

Untuk jenis foto retakan horizontal, hasil terbaik ada pada jarak 100 cm yaitu 

93,33% dan terendah pada jarak 200 cm yaitu 33,33%. Pada jenis retakan miring 

60o, hasil terbaik ada pada jarak 50 cm dan 100 cm yaitu 86,67%, hasil terendah 

ada pada jarak 150cm dengan keberhasilan 66,67%. Untuk jenis 4 retakan, hasil 

terbaik ada pada jarak 100cm yaitu 90%, dan terendah pada jarak 50cm dengan 

keberhasilan 40%. 

 

 

Kata Kunci  : Raspberry Pi 3, Kamera Raspberry Pi Rev 1.3, Haar Cascade, 

Sensor JSN-SR04T, Sensor IMU HW579, retakan, dinding
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ABSTRACT 

 

 Cracks in building walls are a sign of damage. A simple tool is needed to 

make it easier to detect cracks in the building so that further maintenance can be 

carried out. 

The single board computer Raspberry Pi 3 is a simple Mini PC, combined 

with a Raspberry Pi Rev 1.3 camera used to process and detect cracks in the form 

of photos. The Haar Cascade Classifier method is used for object detection. This 

tool is equipped with a servo motor and IMU HW579 sensor that is attached to the 

Raspberry Pi Rev 1.3 camera to adjust and know the camera angle when 

photographing cracks. JSN-SR04T Ultrasonic Sensor to determine the distance 

between the tool and the cracked wall. 

The testing process was carried out by photographing 4 types of crack 

photos with an angle of 0o, 10o and 20o. For each corner was tested 10 times and 

the percentage of success was calculated. For the type of vertical crack photo, the 

best results were at a distance of 100 cm, namely 100%, and the lowest at a distance 

of 50 cm, namely 83.33%. For the type of horizontal crack photo, the best results 

were at a distance of 100 cm, namely 93.33% and the lowest at a distance of 200 

cm, namely 33.33%. In the 60o oblique crack type, the best results were at a distance 

of 50 cm and 100 cm, namely 86.67%, the lowest result was at a distance of 150cm 

with 66.67% success. For the 4 crack type, the best results were at a distance of 

100cm that is 90%, and the lowest at a distance of 50cm with 40% success. 

 

Keywords:  Raspberry Pi 3, Camera Raspberry Pi Rev 1.3, Haar Cascade, Sensor 
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