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ABSTRAK 

 

 Air merupakan sumber kehidupan bagi setiap mahluk hidup, saat musim penghujan 

tiba kapasitas curah hujan yang datang tidak sesuai dengan kapasitas pendistribusian. 

Akibat dari tidak sesuainya pendistribusian ini dapat menyebabkan banjir. Hal ini 

berbanding terbalik saat musim kemarau yang menyebabkan kekeringan sehingga berujung 

pada perebutan air. 

Pada prototipe sistem pengendalian distribusi air bendungan untuk pencegahan 

banjir serta irigasi berbasis IOT ini memberikan solusi untuk mengatasi permasalahan 

tersebut, yaitu dengan mengatur pendistribusian air pada sungai maupun bendungan. 

Pengaturan pendistribusian air dilakukan dengan cara pengaturan pintu-pintu air yang 

dikendalikan  secara jarak jauh atau menggunakan sistem IOT. Selain dapat mengendalikan 

pintu air, prototipe ini juga dapat memonitor ketinggian air dan memonitor debit air. 

Ketinggian air dan debit air dimonitor menggunakan sensor ultrasonik HC-SR04 dan 

sensor flow YF-S201. Pada pengujian prototipe, sistem dapat memonitor ketinggian air dan 

debit air dengan baik menggunakan sensor yang ada. Sensor ketinggian air dan pintu air 

memiliki persen rata-rata error pembacaan tertinggi 1,72 %, sedangkan pada sensor debit 

air memiliki persen rata-rata error pembacaan 12,22 %. Selain itu pada proses pengujian 

pintu air berupa delay pembukaan pintu air, terdapat delay tecepat yaitu 2,7 detik dan 

terlama yaitu 80,9 detik. Delay ini masih dalam kondisi yang aman untuk digunakan 

sebagai pengatur pendistribusian air. Pada proses pengujian buzzer peringatan, semua 

buzzer dapat berbunyi pada ketinggian air di atas 7 cm. Secara keseluruhan sistem yang 

dibuat berhasil bekerja untuk memonitor dan mengatur distribusi air. 

Pada proses akhir yaitu berupa pengujian pendistrisbusian air dengan level debit 

air yang berbeda, prototipe ini mampu mendistribusikan air ke arah yang diinginkan 

pengguna, sehingga dapat digunakan untuk mencegah banjir dan digunakan pula sebagai 

sarana irigasi. 

 

 

Kata kunci: banjir, kekeringan, pintu air, sensor, IOT  
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ABSTRACT 

 

Water is a source of life for every living creatures, during rainy season the capacity 

of rainfall have not in accordance with the capacity of the distribution of. A result of not 

accordance the distribution of this could cause flood. This varies inversely during dry 

season that causes without water and led to a scramble for water. 

Prototype of dam water distribution control system for prevention of  flood and 

irrigation based on IOT give solution to the solution to the problem, namely by set the 

water distribution on the river and dam. Setting the water distribution done by means of 

setting the gates of water. This adjustment be done in a remote location or use the IOT 

system. In addition to controlling the water gate, prototype is also able to monitor the water 

level and monitor water debit .The water level and water debit monitored with sensors 

ultrasonic hc-sr04 and sensors flow yf-s201. In testing prototype, system can monitor the 

water level and discharge of well uses it. Sensors the water level and water gates has 

percent  error reading highest 1,72 %, while in censorship discharge of has percent error 

reading 12,22 %. In the process with testing the water of delay the opening of the gate 

water, there are delay faster namely 2,7 seconds and the highest delay namely 80,9 

seconds. Delay is still a safe for used only managing the water distribution. In the process 

of testing the buzzer warning, all buzzers can sound at water levels above 7 cm. Overall 

the system that was made successfully worked to monitor and regulate water distribution. 

In the final process of testing distribution of water with different water flow level, 

the prototype is capable of distributes water users in the desired direction, so they could 

be used to prevent flood and used also as a means of irrigation .  
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