ABSTRAK

Pada perkembangan teknologi saat ini speech recognition pada telepon
genggam tidak hanya digunakan untuk memberi perintah pada telepon genggam itu
sendiri tetapi dapat digunakan juga untuk memberi perintah pada benda elektronik.
Seperti pada tugas akhir ini dengan memanfaatkan teknologi speech recognition pada
telepon genggam dan teknologi robotik dirancanglah sebuah robot tulis dan aplikasi
speech recognition. Aplikasi speech recognition berbasis android ini dapat menerima
perintah berupa suara vokal untuk robot tulis menulis perintah yang diberikan pada
kertas. Pada perancangan robot tulis ini menggunakan mikrokontroler Arduino
MEGA, motor stepper sebagai penggerak roda, motor Servo digunakan sebagai
penggerak alat tulis. Module bluetooth digunakan untuk membantu komunikasi antara
robot dan telepon genggam.

Kata kunci: Arduino, Android, Bluetooth, Motor Servo, Motor Stepper, Robot tulis.
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ABSTRACT

In the current technologic development, speech recognition on mobile phones
is not only used to give commands on the mobile phone itself but also can be used to
give orders on electronic devices. This final assigment is utilizing speech recognition
technology on mobile phones and robotics to write base on speech recognition
applications. This speech recognition application based on android can receive
command in the form of vowel sound and robot will write it on paper. Robot design is
using Arduino MEGA as a microcontroller and stepper motor to move robot wheels.
Servo motor is used to move pen. Bluetooth module is used to support communication
between robot and mobile phone.
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