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ABSTRAK 

 

 

Seiring berkembangnya jaman teknologi juga semakin berkembang 

dengan sangat pesat salah satu contoh teknologi pada pengontrolan dan 

benyaknya alat pengontrolan saat ini.  

Pada tugas akhir ini, akan dirancang sistem perancagan dan realisasi 

shaker berbasis arduino, alat shaker ini menggunakan 3 sensor yaitu sensor 

DHT11, LDR, dan IR (infrared). Kecepatan shaker dapat juga diatur dengan 

menggunakan rangkaian dimmer AC. 

Dari hasil pengujian dapat disimpulkan sistem Pengendalian suhu,cahaya 

dan kecepatan motor pada shaker dapat befungsi dengan baik, sensor yang 

digunakan dapat membaca nilai  suhu, intensitas cahaya dan rpm. Nilai dari 

pembacaan tersebut akan dikontrol dengan arduino uno dan bantuan relay untuk 

meng ON-OFF kan heater dan kipas. 

Percobaan dilakukan sebanyak 3 kali dengan suhu set point adalah 45oC 

dan suhu awal adalah 38oC, 39oC dan 42oC maka nilai rata-rata waktu yang 

dibutuhkan saat suhu awal menuju set point : 1,48 menit, 1,57 menit, 1,52 menit 

selanjutnya suhu akhir menuju set point : 1,09 menit , 1,41 menit, 2,46 menit, dan 

terakhir rata-rata nilai selisih  waktu suhu awal menuju set point dan suhu akhir 

menuju set point : 0.596 menit, 0,732 menit, =   0,768 menit. Pada beban alat  

mampu berputar dengan normal jika beban tidak lebih dari 15 Kg. 
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ABSTRACT 

 

 

Along with the development of the technological age, it is also growing 

very rapidly, one example of technology in controlling and controlling the current 

control device.  

In this final project, a scaffolding system and the realization of an 

arduino-based shaker will be designed, using a shaker using 3 sensors namely 

DHT11, LDR, and infrared (IR) sensors. Shaker speeds can also be set using AC 

dimmer circuits.  

From the test results it can be concluded that the control system of 

temperature, light and motor speed in the shaker can function properly, the sensor 

used can read the value of temperature, light intensity, and rpm. The value of the 

reading will be controlled by Arduino Uno and help relay to ON-OFF the heater 

and fan.  

The experiment was carried out 3 times with the set point temperature was 

45oC and the initial temperature was 38oC, 39oC and 42oC, then the average 

value of the time needed was when the initial temperature went to the set point: 

1.48 minutes, 1.57 minutes, 1.52 minutes later the final temperature goes to the 

set point: 1.09 minutes, 1.41 minutes, 2.46 minutes, and finally the average 

difference between the initial temperature to the set point and the final 

temperature goes to the set point: 0.596 minutes, 0.732 minutes, = 0.768 minutes . 

In the load the tool is able to rotate normally if the load is not more than 15 Kg. 
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