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ABSTRAK 

 

Pengukuran level ketinggian air telah banyak dikembangkan dengan 

berbagai metode antara lain metode mekanis, elektronik, ultrasonik dan optik. 

Aplikasi serat optik sebagai sensor telah mengalami perkembangan yang sangat 

pesat akhir-akhir ini. Metoda optik dinilai lebih kebal terhadap lingkungan yang 

bersifat konduktif dan eksplosif. Selain itu, metoda optik juga memiliki keunggulan 

antara lain, sinyal yang dikirim bukan arus listrik, akurasi pengukuran tinggi, kebal 

terhadap induksi listrik maupun magnet, serta masih banyak keunggulan lainnya. 

Pada Tugas Akhir ini, perancangan alat ukur level ketinggian air 

menggunakan prinsip hidrostatis. Tekanan hidrostatis yang berubah berdasarkan 

perubahan ketinggian air akan dimanfaatkan untuk mengubah lebar celah (s) agar 

memenuhi syarat teori kesalahan mekanik pada komunikasi serat optik. Nilai yang 

terbaca akan diproses menggunakan metode lookup table dan akan ditampilkan 

melalui LCD dalam satuan cm (centimeter) dan lampu indikator akan menyala 

sesuai dengan ketinggian yang terbaca.  

Sensor level ketinggian air ini berhasil direalisasikan, memiliki rentang 

pengukuran 0 – 75 cm dengan jangkauan 5 cm. 

 

Kata kunci: Serat Optik, Hidrostatis, Sistem Komunikasi Serat Optik. 
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ABSTRACT 

 

Water level measurements have been widely developed by various methods 

including mechanical, electronic, ultrasonic and optical methods. The application 

of fiber optics as a sensor has been progressing very rapidly. Optical methods are 

considered more resistant to conductive and explosive environments. In addition, 

optical methods also have advantages such as, no electric current, high 

measurement accuracy, resistance to electrical and magnetic induction, and many 

other advantages. 

In this Final Project, the design of the sensor using hydrostatic principles. 

Hydrostatic pressures that change based on changes in water level will be used to 

change the gap width (s) to qualify the theory of mechanical error in optical fiber 

communication. The read value will be process used lookup table method and 

displayed on the LCD screen in cm (centimeters) and the indicator light will 

illuminate according to the read height. 

This water level sensor was successfully realized, has a measuring 0 - 75 

cm with a range of 5 cm. 
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