ABSTRAK

Tukang sampah di kota besar menggunakan truk sampah untuk membantu
pembuangan sampah ke tempat pembuangan akhir. Kendaraan tersebut di negara
berkembang masih menggunakan banyak tenaga kerja manusia. Untuk membantu
tukang sampah dibutuhkan Elevator untuk menaikan sampah ke bak sampah.

Pada proyek ini dibuat model truk sampah yang memiliki Elevator.
Elevator ini berguna untuk membantu tukang sampah. Proyek ini menggunakan 3
buah sensor infrared, 4 buah LED dan 2 buah servo motor dan sebuah board sistem
minimum Arduino UNO yang dilengkapi oleh mikrokontroler ATMega 328.
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ABSTRACT

In big cities, garbage collectors are using garbage truck to collect garbage
and transport them to landfill. In developing countries, this process consumes many
manpower to lift the garbage from the trash bin to the garbage truck. Therefore, a
disposal system in garbage truck is needed to help the garbage collector to lift the
trash bin.

This project is to make a disposal system in garbage truck. There’s an
elevator which replace manpower to lift the trash bin to the Garbage truck. This
project uses 3 infrared sensors, 4 LEDs, 2 servo motors and an Arduino Uno
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