ABSTRAK

Perkembangan teknologi saat ini sudah memungkinkan untuk mengendalikan
alat-alat dari jarak jauh menggunakan internet. Teknologi tersebut dapat
dimanfaatkan untuk memantau kondisi rumah dari jarak jauh untuk mengantisipasi
kebakaran ataupun tindakan kriminal. Tugas akhir ini merancang alat yang mampu
memantau kondisi rumah menggunakan internet. Alat ini memiliki desain seperti
mobil mainan dan menggunakan raspberry pi sebagai pengendali utama. Alat ini juga
dilengkapi dengan sensor suhu, kelembapan, ultra sonic serta sebuah kamera untuk
memantau kondisi rumah dan juga empat buah roda yang dapat dikendalikan melalui
internet. Nilai bacaan sensor kelembapan dan suhu akan diunggah pada situs secara
berkala, dan ketika sensor ultra sonic mendeteksi adanya tangga, maka alat akan
bergerak mundu rsecara otomatis.

Kata Kunci :Raspberry pi, pemantau rumah, benda internet.



ABSTRACT

Current technological developments have made it possible to control device
remotely using the internet. The technology can be used to monitor the condition of
the house from a distance to anticipate many cases of fire or criminalization. This
final project is planning a device that capable of monitoring the condition of the
house using the internet. This device has a shape like a toy car and using raspberry
pi as a main control. It also comes with a temperature sensor, humidity sensor,
ultrasonic sensor and a camera to monitor home conditions along with four wheels
that can be controlled via internet. Humidity and temperature sensor input values
will be uploaded on website periodically, and when an ultrasonic sensor detects a
ladder, the device will automatically move backwards.
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