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ABSTRAK 

 

Perpustakaan yang merupakan tempat bagi mahasiswa untuk menambah 

ilmu dan pengetahuan hamper ditemui pada setiap unversitas. Banyaknya minat 

membaca dari mahasiswa, membuat perpustakaan tidak pernah sepi dari 

pengunjung. Namun untuk meminjam maupun mengembalikan buku pada 

perpustakaan kebanyakan manual. Tugas Akhir ini merancang sistem yang 

mempermudah system pengembalian buku perpustakaan berbasis Arduino. Alat 

pengembalian buku berbasis Arduino ini berukuran 30cm x 30cm x 30cm dengan 

interface yang terhubung dengan RFID, yang terdiri dari beberapa komponen 

yang akan membuat system pengembalian buku menjadi otomatis. Metode 

pengujian untuk system ini dilakukan dengan cara menguji coba apakah seluruh 

komponen pada alat telah berjalan dengan baik dan terhubung dengan interface. 

Menuruthasildaripengujiansistemsecarakeseluruhanpadaalatini, alat ini sudah 

dapat bekerja dengan baik. 
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ABSTRACT 

 

Library is a place for students to increase knowledge that can be found 

almost in every university. Because the number of students interest in reading is 

extremely high, makes the library never empty from visitors. However the 

returning books in library is mostly manual. This final assignment design a 

system that can make the Arduino base library book returning system easier. An 

Arduino base returning books device sized 30cmx30cmx30cm with interface that 

connected to an RFID, consists of several components that will make a returning 

books device become automatic. This device testing method is done by testing if 

all the components in this device has run well and connected with the interface. 

According to the result from testing all of the system in this device, this device 

can work properly. 
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