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ABSTRAK 

 

Proses pemotongan kayu manual merupakan kegiatan yang cukup sulit, karena 

membutuhkan tenaga manusia yang besar dan waktu yang relatif lama. Melihat 

masalah tersebut dan dengan tujuan untuk memudahkan proses pemotongan kayu yang 

biasanya dilakukan secara manual, maka Tugas Akhir ini merancang purwarupa mesin 

pemotong kayu otomatis. Alat ini menggunakan Arduino Uno yang dilengkapi oleh 

mikrokontroler ATMega 328, 4 buah sensor infra merah sebagai input untuk mendeteksi 

kayu, 1 buah motor DC 6V sebagai conveyor, 1 buah motor DC 3V sebagai gergaji dan 1 

buah motor servo sebagai lengan mesin. 

Kata Kunci : Arduino, Sensor Infra Merah, Motor DC, Motor Servo, Pemotong 

kayu 
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ABSTRACT 

 

The process of cutting wood manual was a tough activity, because it requires man 

power which are large and relatively take a long time. To solve the problem and to 

facilitate the process of cutting wood that usually done manually, then this final project 

is designing a prototype automatic wood cutting machine. The equipment uses Arduino 

Uno and equipped by microcontroller ATMega328, 4 pieces of infrared sensor as 

inputs to detector, 1 DC motor 6V as conveyor, 1 DC motor 3V as a sawdust and 1 

servo motor as a sleeve machine. 
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