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ABSTRAK

Beternak ayam broiler sangat menjanjikan karena hasil yang diperoleh
sangat cepat dan banyaknya peminat. Namun, terlambat untuk memberikan
makanan dan minuman akan beresiko fatal, karena ayam broiler hampir setiap saat
makan dan minum. Oleh karena itu dibutuhkan alat untuk menjaga ketersediaan
makanan dan minuman untuk ternak ayam broiler.

Pada Tugas Akhir ini telah dirancang dan direalisasikan sebuah alat bantu
untuk pemberian pakan pada ternak ayam broiler berbasis arduino dengan layanan
SMS. Sensor ultrasonik HC-SR04 digunakan sebagai pengukur tinggi jumlah
makanan di gudang makanan. Sensor ketinggian air yang dibuat dengan
menggunakan dua pasang photodioda dan infamerah. Motor AC digunakan sebagai
penggerak, Pompa digunakan untuk mengisi air di wadah minuman. Arduino mega
2560 digunakan untuk menerima data, memproses data dan memberikan perintah.
LCD Shield digunakan sebagai tampilan untuk menampilkan ketinggian jumlah
makanan di gudang makanan. SIM 900A digunakan untuk mengirimkan SMS
pengingat jika makanan di gudang makanan di bawah batas minimum yang sudah
ditentukan.

Dari hasil pengujian, perancangan dan realisasi sistem pemberian pakan
pada ternak ayam broiler berbasis arduino dengan layanan SMS telah bekerja sesuai
dengan yang diinginkan. Hasil pengujian  menunjukkan bagian pengendali
makanan, bagian pengendali minuman dan bagian monitoring gudang makanan
bekerja sesuai dengan fungsi dan tujuan dari sistem.
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ABSTRACT

Livestock broilers are very promising when viewed from the rapid results
obtained and the many enthusiasts of this type of meat. However, late to give food
and drinks will be at risk. Due to the type of livestock is almost all the time eating
and drinking. Therefore we need a tool to maintain the availability of food and
beverage for broiler chickens.

In this final project has been designed and realized a tool for feeding to
livestock-based broiler chickens based arduino with SMS services. HC-SR04
ultrasonic sensor is used as a measurement of higher food in the pantry. Water level
sensors are made using two pairs of photodiode and Infamerah. Motor Ac used as
moved, Pumps used to fill the water in the beverage container. Arduino Mega 2560
is used to receive data, process the data and gives the orders. Digundakan LCD
Shield as a display of fatherly menampiklan height of the food in the pantry. SIM
900A is used for sending SMS reminders if the food in the pantry is low.

From the test results, design and realization of feeding system on broiler
chickens based on arduino with SMS services have worked as expected. The test
results show the control part of food, beverage control part and part monitoring
food warehouse work in accordance with the function and purpose of the system.

Keywords: Broiler, Animal feed, Arduino.
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