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ABSTRAK 

 
 

Pada saat ini kendaraan semakin banyak dan pelanggaran dalam berkendaran 

semakin tidak terkendali, menjadi sebuah keharusan dalam pengamanan untuk 

keselamatan berkendara dibuat lebih baik. Baik dalam hal aturan berkendara, ataupun 

hal yang menyangkut teknologi canggih pengamanan. 

 

Sistem pengamanan ganda pada perlintasan rel kereta api adalah suatu sistem 

yang membuat keamanan pada perlintasan rel kereta api menjadi lebih baik. 

Pengamanan pada saat ini hanya satu buah yaitu palang yang bergerak turun ke bawah, 

pengaman ini rawan di terobos. Sehingga diperlukan pengaman kedua di perlintasan 

kereta api. Dengan adanya pengaman ini agar dapat mengurangi tingkat kecelakaan 

pada perlintasan kereta api, terutama untuk kendaraan yang sering menerobos 

perlintasan rel kereta api. 

   

Dalam tugas akhir ini, miniatur sistem pengamanan ganda pada perlintasan rel 

kereta api telah dibuat. Sistem pengamanan ini bertujuan untuk mengurangi 

pengendara yang menerobos perlintasan rel kereta api. Miniatur sistem pengamanan 

ganda pada perlintasan rel kereta api ini  dirancang dengan menggunakan sebuah 

sistem minimum Arduino UNO board yang dilengkapi oleh mikrokontroler 

ATMega328. Selain itu juga, akan digunakan photodiode, infrared LED, motor servo, 

buzzer, dan LED. 
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ABSTRACT 

 
At this time growth of vehicles and driving violations uncontrolled, become a 

necessary on securing for safety ride to make it better. Both in terms of the rules of 

driving, or matters relating to advanced technology security. 

 

Double security system at railroad crossing is a system that makes security at 

railroad crossing to be more safety. This time security at railroad crossings just only 

one crossbar, is moved down, this security so easy to break. So, need double protection 

at railroad crossing for make it more safety to reduce the rate of accidents at railroad 

crossing, especially for vehicles that frequently breakthrough railroad crossings. 

 

Miniature double security system at railroad crossing has been made in this 

final assignment. This security system aim to reduce rider breaks crossings railroad. 

Miniature double security system at railroad crossing is designed using an Arduino 

UNO board minimum system equipped by the microcontroller ATMega328. Other than 

that use a photodiode, infrared LED, servo motors, buzzer and LED. 
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