ABSTRAK

Alat bantu untuk tunanetra pada umumnya adalah tongkat yang digunakan
dengan cara manual. Tongkat tunanetra memiliki fungsi untuk mengetahui adanya
halangan di depan atau tidak. Cara penggunaan tongkat tunanetra ini tergolong kurang
efektif karena tidak dapat mendeteksi halangan di depan secara bersamaan. Oleh sebab
itu, ada inspirasi untuk membuat alat bantu tunanetra yang dapat mendeteksi halangan
secara bersamaan. Alat bantu tunanetra ini, dirancang untuk mendeteksi halangan
disekitar penggunanya menjadi lebih efektif.

Alat bantu tunanetra ini berupa rompi yang memiliki kemampuan untuk
mendeteksi adanya halangan. Rompi ini dilengkapi dengan sensor ultrasonic dibagian
kanan, kiri, depan, dan bawah. Ketika ultrasonic mendeteksi adanya halangan, maka
akan dikirim sinyal untuk memerintahkan agar vibration motor atau buzzer aktif.
Pengguna rompi ini dapat mengetahui disebelah mana adanya halangan. Alat bantu
tunanetra ini diharapkan dapat memiliki fungsi yang lebih efektif bagi penderita

tunanetra.

Kata kunci : Sensor ultrasonic, vibration motor, buzzer

Universitas Kristen Maranatha



ABSTRACT

Equipment for the blind person in general is a stick used by hand. White cane
has a function to detect obstacles in front of the user. Using white cane classified as
less effective because it can’t detect obstacles in front of the user simultaneously. So,
there is some inspiration to create device that can detect obstruction in front of blind
people simultaneously. This device, designed to detect some obstacle becomes more
effective.

This device for blind people is in the form of a vest, that has the ability to
detect an obstacle. The vest is equipped with ultrasonic sensors on the right, left, front,
and bottom. When ultrasonic detects an obstacle, it will be sent a signal to order that
the vibration or buzzer active. With this vest, can help the users know where their next
obstacle. This device is expected to have a function that more effective for people with

visual impairment.
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