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ABSTRAK

Panel surya merupakan sumber energi yang praktis dan ramah lingkungan
juga merupakan energi yang terbarukan. Pemanfaatan panel surya sebagai energi
alternatif untuk sistem pengisian daya akan sangat mengefektifkan penggunaan
UAV, karena dengan menggunakan panel surya sebagai media untuk pengisian
daya, diharapkan Fixed Wing UAV dapat terbang lebih lama dibandingkan tanpa
menggunakan panel surya.

Dalam Tugas Akhir ini telah direalisasi Fixed Wing UAV menggunakan
panel surya sebagai energi alternatif untuk sistem pengisian daya. Pesawat model
jenis glaider dipilih, disesuaikan dengan ukuran panel surya yang akan dipasang,
model sayap yang dipilih adalah rectangular wing dengan panjang 100 cm dan
lebar 21 cm dengan ukuran fuselage 80 cm, letak sayap yang dipilih shoulder
wing. Pemilihan perangkat elektronika seperti motor, propeller, servo, ESC,
receiver, dan baterai disesuaikan dengan klasifikasi berat pesawat dan digunakan
persamaan untuk menghitung setiap perangkat yang dipilih. Panel surya
digunakan sebagai energi alternatif untuk sistem pengisian daya, menggunakan
arduino sebagai pengontrol untuk mengatur ON-OFF relay. Kontrol ON-OFF
hysterisis digunakan agar keluaran pengontrol ON-OFF memiliki osilasi dengan
frekuensi rendah pada relay. Relay akan ON saat tegangan baterai 12,2 Volt dan
relay akan OFF saat tegangan baterai 12,4 Volt.

Dari hasil perancangan yang dibuat Fixed Wing UAV mampu bermanuver
dengan baik, dengan panel surya atau tanpa panel surya. Untuk sistem charger
baterai menggunakan panel surya sebagai energi alternatif berhasil dilakukan,
realisasi Fixed Wing UAV menggunakan panel surya sebagai sistem charger.
Hasil ujicoba tanpa menggunakan sistem charger kondisi tegangan awal baterai
12,56 V dan tegangan akhir 11,63 V, sedangkan dengan menggunakan sistem
charger tegangan awal baterai 12,56 V dan tegangan akhir 11,70V.

Kata Kunci : Fixed Wing UAV, Panel Surya, Arduino, Relay, Sensor Tegangan,
Baterai.
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ABSTRACT

Solar energy is the most practice source of energy and friendly
environment and it is the newest energy. The utilization of solar panel are the
alternative energy for charge system will be make using UAV more effective.
Fixed wing UAV can fly more longer than without solar panel.

In this final project, Fixed Wing UAV used solar panels as an alternative
energy for charging power, has been realized. The gladier plane model is selected
and adjusted with the right size of solar panels that will be installed. Wing model
that used in this project is rectangular wing, which the length is 100cm and the
width is 21cm, meanwhile yhe size of fuselage is 80cm. The shoulder wing
position is used for wing placement. The selection of electronic device such as
motor, propeller, servo, ESC, receiver and battery has adjusted with the weight of
the plane, and every preference is made using equation. Solar panels used as
alternative energy for charging power system, utilize arduino as controller ti
adjust ON-OFF relay. ON-OFF Hysterisis controller used, in order to create
output with low frequency of oscillation on relay.

Relay will on, if battery voltage is 12,2 V and it will be OFF in 12,4
VFinal result from this making fixed wing uav design is it can good manuver,
with surya panel or without solar panel. For charge system using solar panel as
alternative energy is success, realization of fixed wing uav using solar panel as
charge system. The result of this trial without charge system condition of voltage
early battery is 12.56 V and final voltage is 11.63 V whereas with charge system
early voltage is 12.56 V and final voltage is 11.70 V.

Key words :  Fixed Wing UAV, Solar Panel, Arduino, Relay, voltage of battery

Sensor.
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