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ABSTRAK

Pencarian lokasi sumber sinyal merupakan masalah yang penting dalam

teknologi radar, sonar dan navigasi. Berbagai macam algoritma digunakan untuk

bisa mendapatkan estimasi lokasi sumber. Beberapa algoritma yang umum

digunakan dalam menentukan Direction of Arrival (DOA) antara lain seperti

algoritma MUSIC dan -SVD .

Pada Tugas Akhir ini dibuat sebuah simulasi dari estimasi arah kedatangan

sinyal menggunakan algoritma -SVD yang dimodifikasi berdasarkan subruang

noise. Algoritma ini memanfaatkan orthogonality antara subruang noise dan

subruang sinyal. Pada Tugas Akhir ini, simulasi estimasi arah kedatangan sinyal

menggunakan sebuah Uniform Linear Array (ULA) sensor. Estimasi arah

kedatangan sinyal dapat dilakukan dengan menghitung spatial spectrum yang

didapatkan menggunakan algoritma -SVD yang dimodifikasi berdasarkan

subruang noise.

Hasil percobaan menunjukkan nilai Root Mean Square Error (RMSE)

berbanding terbalik dengan jumlah snapshots, Signal to Noise Ratio (SNR), dan

jumlah sensor. Semakin kecil perbedaan sudut antar sumber dibutuhkan jumlah

sensor yang semakin banyak untuk estimasi arah kedatangan sinyal dengan

kesalahan yang sama. Algoritma -SVD yang dimodifikasi memiliki performa

yang lebih baik dibandingkan algoritma -SVD.

Kata kunci : Estimasi arah kedatangan sinyal, Algoritma -SVD yang

dimodifikasi , Uniform Linear Array
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ABSTRACT

Direction of Arrival estimation was an important matter in radar

technology, sonar, and navigation. A wide variety of algorithms used to be able to

get the estimated source location. Some algorithms commonly used in determining

the Direction of Arrival (DOA), such as MUSIC and -SVD algorithm.

In this final project a simulation of direction of arrival estimation using a

modified -SVD algorithm based on the noise subspace was made. This algorithm

utilizes orthogonality between the signal subspace and the noise subspace. In this

final project, the simulation of a signal direction of arrival estimation using a

Uniform Linear Array (ULA) sensor. Direction of arrival estimation can be done

by calculating the spatial spectrum obtained using an improved -SVD algorithm

based on the noise subspace.

The experimental results show the Root Mean Square Error (RMSE) is

inversely to the number of snapshots, Signal to Noise Ratio (SNR), and the number

of sensors. Also smaller the angular difference between source require more

number of sensors . The modified -SVD algorithm has a better performance than

the -SVD algorithm.

Keywords : direction-of-arrival, Modified -SVD Algorithm, Uniform Linear

Array
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