ABSTRAK

Tugas akhir ini membahas tentang disain sistem sebuah perangkap tikus.
Sistem terdiri dari motor servo yang digunakan untuk membuka dan menutup
pintu. Selanjutnya sensor PIR digunakan sebagai pendeteksi jika ada tikus yang
melewati pintu. Perancangan alat ini menggunakan sebuah Arduino UNO yang
dilengkapi oleh mikrokontroler ATMega 328. Untuk sensor PIR, digunakan 2 buah
sensor PIR HC-SR501, dan untuk motor servo, digunakan 2 buah servo Tower Pro
MG90. Sedangkan untuk kerangka perangkap, digunakan pelat besi.
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ABSTRACT

This final project discuss about design of a mouse trapper system. The
system has servo motor which used to open and close the door. It also has PIR
sensor that is used as mouse detector, when a mouse pass through the door. This
design uses an Arduino UNO that are equipped with ATMega 328
microcontroller. There are 2 HC-SR501 for PIR sensor, and there are 2 Tower
Pro MG90 for servo motor. while steel plate is used for the trap’s frame.
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