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Pada tugas akhir ini, dibuat sistem pergerakan PiCamera dengan
menggunakan motor servo untuk pengenalan wajah dan pengenalan objek bukan
wajah berdasarkan algoritma Haar-Like Features dengan keduanya berbasis kan
pada Raspberry Pi 2. Haar-Like Features adalah metode yang dapat
mengidentifikasi sebuah objek dengan menggunakan fitur-fitur yang digunakan
untuk mengidentifikasi objek yang dapat digabungkan dengan motor servo
sehingga menjadi realisasi Face and Object Tracking.

Dari hasil realisasi dan data pengamatan, sistem ini dapat berfungsi sesuai
tujuan, akan tetapi tingkat keberhasilan untuk pendeteksian wajah dan objek
bukan wajah dan motor servo bergerak mengikuti posisi wajah masih dibilang
rendah (69%) dikarenakan sangat dipengaruhi oleh cahaya dan kecepatan
processor Raspberry Pi 2 yang digunakan terbatas dan juga kecepatan objek
berjalan di depan kamera.

Kata Kunci : Pengenalan wajah, Pengenalan objek bukan wajah, Rasberry Pi 2,
PiCamera, Haar-Like Features, motor servo, Face Tracking
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ABSTRACT

With this final project, will be made PiCamera movement with motor
servo for face and non-face tracking using Haar-Like Features basen on Raspberry
Pi 2. Haar-Like Features is one of method that can identify one or more object
using it’s features-features that can be combined with motor servo to realization of

Face and object tracking.

from the realization and data sampling and analysis, this system function
as expected, however the success rate for face detection and object detection and
servo motor movement following the face position are still underperforming
around ( 69% ) due the affected light around and limited computing reasource

avaible within processor and the speed of moving object infront of PiCamera.
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