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ABSTRAK 

Sistem akses tempat parkir yang dapat bekerja otomatis (tanpa operator) sehingga 

lebih efisien dalam hal waktu semakin dibutuhkan. Oleh karena itu 

dikembangkanlah metode tentang cara-cara APNR (Auto Plate Number 

Recognition).  

Pada Tugas Akhir ini dibuat model sistem akses tempat parkir berdasarkan 

pengenalan plat nomor kendaraan. Diawali dengan pengambilan gambar tampak 

depan suatu kendaraan menggunakan kamera webcam (kamera akan mengambil 

gambar ketika objek berada pada jarak 50 cm dari sensor ping), mengubah citra 

tersebut menjadi citra keabuan, pendeteksian area plat, pemotongan area plat, 

pemisahan karakter, pengenalan karakter, hingga perbandingan dengan database 

untuk menentukan apakah motor servo bergerak atau tidak untuk membuka portal. 

Hasil percobaan menunjukkan bahwa tingkat keberhasilan akses tempat parkir 

untuk pengujian posisi plat di bawah tampak depan, posisi plat di bawah miring ke 

arah kiri sebesar 22.50, posisi plat di bawah miring ke arah kanan sebesar 200, posisi 

plat di atas tampak depan, posisi plat di atas miring ke arah kiri sebesar 100, dan 

posisi plat di atas miring ke arah kanan sebesar 100  untuk plat nomor yang terdapat 

dalam database adalah 85%, 70%, 100%, 70%, 65%, dan 85%. Tingkat 

keberhasilan penolakan akses tempat parkir pada pengujian plat nomor yang tidak 

terdapat dalam database adalah 100% untuk semua posisi. 

 

 

Kata kunci: Model sistem akses tempat parkir, pengenalan plat nomor kendaraan. 
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ABSTRACT 

Parking space access system that can work automatically (without operator) so it is 

more efficient in time is increasingly needed. Therefore, it is developed methods on 

APNR (Auto Plate Number Recognition).  

In this final project a model system of access to the parking lot based on vehicle 

number plate recognition is realized. Beginning with capturing a front image of a 

vehicle using the web camera (the camera will take a picture when the object is at 

a distance between 45 cm and 50 cm from the sensor ping), converting the image 

into the grayscale image, detection of the area of the plate, cropping the area of the 

plate, character splitting, character recognition, and comparing with database to 

determine whether the servo motor moves or not to open the portal. 

The experiment results showed that the success rate of access to the parking lot for 

the test plates contained in the database with position plate below, position plate 

below and tilted to the left at 22.50, position plate below and tilted to the right at 

200, position plate above, position plate above and tilted to the left at 100, and 

position plate above and tilted to the right at 100 is 85%, 70%, 100%, 70%, 65% 

and 85%. The success rate of access rejection to the parking lot for the test plates 

that are not contained in the database is 100% for all plate positions. 
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