ABSTRAK

Saat ini teknologi berkembang dengan sangat pesat, salah satunya adalah
dalam mengembangkan kendaraan yang sudah serba otomatis. Hal ini dapat
semakin mempermudah pengendara dalam mengemudi kendaraan.

Sistem parkir mobil paralel otomatis merupakan sebuah sistem yang
dirancang untuk membantu pengendara dalam melakukan parkir paralel.
Perancangan ini menggunakan sebuah Arduino Mega 2560 yang dilengkapi oleh
microcontroller ATmega 2560, dan sensor yang digunakan vyaitu sensor
ultrasonik.
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ABSTRACT

Nowadays technology are evolving very fast. One of them is development
of vehicle that has been completely automated. It can make the driver easier in
driving vehicle.

Autonomous parallel car parking system is a system designed to help the
driver for parallel parking. In the design of autonomous parallel car parking
system, the Arduino Mega 2560 that equipped with ATmega 2560 microcontroller

will be used, and ultrasonic sensor will be used too.
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