ABSTRAK

Dewasa ini, semakin banyak orang memiliki mobil untuk berkendara dari
satu tempat ke tempat lain. Mengendarai mobil memang nyaman karena
terlindung dari hujan dan panas, namun kesulitan dalam hal mencari parkir dan
memarkirkan mobil menjadi kendala bagi para pengguna mobil.

Topik ini dipilih karena melihat banyaknya kesulitan dalam hal mencari
parkir untuk memarkirkan mobil. Oleh karena itu dirancanglah sistem perparkiran
otomatis ini untuk membantu menyelesaikan masalah terkait mencari parkir.

Dalam penelitian ini telah dibuat sistem perparkiran otomatis yang dapat
menyimpan mobil yang telah diparkir pada pelat yang disediakan secara otomatis
ke dalam slot parkir dan memberikan kode parkir untuk mengambil kembali mobil
yang telah diparkir. Sistem perparkiran otomatis ini dirancang menggunakan 6
buah motor DC sebagai roller, motor stepper sebagai pemutar slot, 4 sensor
infrared, 4 push button, dan keypad sebagai komponen input, dan LCD sebagai
penampil. Perancangan alat ini menggunakan sebuah board sistem minimum
Arduino Mega 2560 yang dilengkapi oleh mikrokontroler ATMega 2560.

Kata kunci : kendaraan, perparkiran, motor DC, motor stepper, push button,
keypad, LCD, sensor infrared, Arduino Mega 2560, ATMega 2560
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ABSTRACT

Nowadays, people who use cars to drive from one place to another is
increasing. Driving a car is convenient because it is protected from rain and heat,
but the difficulty in finding parking slot and how to parked the car became an
obstacle for car users.

This topic was chosen because seeing the many difficulties in terms of
finding parking slot to park the cars. Hence, this automated parking system is
designed to help resolve related problems on finding parking slot.

In this research has been created automated parking system that can keep
a car that had been parked on a plate which is provided automatically into the
parking slot and provides parking code to take back the car that had been parked.
Automatic parking system is designed using 6 DC motors as rollers, stepper motor
as slot revolver, 4 infrared sensors, 4 push buttons, and keypad as input
components, and the LCD as a viewer. The design of this system used a minimum
system of Arduino Mega 2560 board with ATMega 2560 microcontroller.

Keywords : vehicle, parking, DC motor, stepper motor, push button, keypad,
LCD, infrared sensor, Arduino Mega 2560, ATMega 2560.
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