ABSTRAK

Sekarang ini perkembangan jaman sudah sangat pesat. Orang mencari
yang lebih praktis untuk melakukan segalanya, orang juga membutuhkan sesuatu
yang dapat membuat aman. Maka robot pencari dan pemadam api menjadi salah
satu solusi untuk salah satu permasalahan yang dibutuhkan karena dapat
membantu pekerjaan manusia yang terbilang cukup berbahaya. Dengan adanya
robot tersebut maka manusia dapat mengurangi pekerjaan yang berbahaya yang
berhubungan dengan api. Robot pencari dan pemadam api lilin dibuat
menggunakan Arduino UNO, sensor api, IR sensor. Untuk memadamkan api lilin,
robot menggunakan penyemprot air.



ABSTRACT

Technology is rapidly improved nowadays. People are trying to do their
works as simplest, yet safe. A flame seeker and extinguisher robot is one of the
solution needed to help human do dangerous works. The purpose of this robot is
to substitute human in dangerous flame related works. A seeker robot and a
candle flame extinguisher is made by Arduino Uno, fire censor and IR censor. To
extinguish the candle flame, the robot is using a water sprayer.
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