ABSTRAK

Membagikan brosur adalah salah satu cara untuk mengiklankan produk yang umum karena
efektif dan efisien. Selain itu, biaya yang dibutuhkan untuk membuat brosur pun relatif
murah. Hampir setiap produk yang diiklankan sekarang ada dalam bentuk brosur.

Berdasarkan hal itu, agar banyak orang tertarik mengambil brosur yang ditawarkan, cara
membagikan brosurnya juga harus menarik. Salah satu cara yang unik untuk menawarkan
brosur adalah dengan menggunakan robot.

Dalam tugas akhir ini, robot untuk membagikan brosur telah dibuat. Robot ini bertujuan
untuk menarik banyak orang agar mengambil brosur dari produk yang diiklankan. Alat ini
dirancang dengan menggunakan sebuah sistem minimum Arduino UNO board yang
dilengkapi oleh mikrokontroler ATMega 328. Sebagai komponen pelengkapnya, akan
digunakan sensor ultrasonik, sensor inframerah, motor DC, buzzer, dan LED..
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ABSTRACT

Distributing brochures is a common way to advertise products effective and efficiently.
Moreover, preparing brochures is easy and relatively cheap. Most of products nowadays are
advertised via brochures.

Based on that , an unusual and interesting ways are needed to catch the interest of people to
pick the brochures. By using a robot to distribute brochures will increase people’s attention
at the product itself.

Robot to Distrbute Brochures has been made in this final assignment. The purpose of this
robot is to attract and increase people’s interest to pick brochure of the product. The
minimum system board Arduino UNO equipped with ATMega 328 microcontroller will be
used for designing and making brochure carrier robot. Ultrasonic sensor, Infrared sensor,
motor, buzzer, and LED will be used as additional components.
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