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ABSTRAK

Transportasi yang modern, nyaman, dan aman masih jarang ditemui
terutama di Indonesia. Orang Indonesia masih lebih memilih menggunakan
kendaraan pribadi dari pada kendaraan umum yang dianggap kurang nyaman dan
aman, yang menyebabkan banyak kemacetan lalulintas.

Perkembangan teknologi saat ini, yaitu pada perkembangan teknologi
transportasi mulai mengacu pada dikendalikan oleh robot. Robot digunakan orang
untuk membantu pekerjaannya, dengan kata lain robot menggantikan posisi
manusia untuk melakukan pekerjaan, seperti pada transportasi dengan
mengendalikan kendaraan.

Maka sebab itu, dibuatlah kereta listrik otomatis untuk mengatasi masalah
tersebut. Diharapkan akan menjadi tranportasi umum yang modern, nyaman dan
aman.
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ABSTRACT

The modern, comfortable, and safe transportation is still rarely found
especially in Indonesia. Indonesians still prefer to use private vehicles rather than
public transportations which considered less convenient and safety reason, that
cause many traffic jams.

Today's technological developments pursuit developments in
transportations area. Robots are used to help people to do their jobs, in many
ways robots take place human position to do the job, such as in transportation
area by controlling vehicles.

Therefore, an automatic electric railwayswill be made to solve the
problem. It expected to be a modern, convenient, and safe public transportation.
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