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ABSTRAK 

 

Teknologi semakin hari semakin berkembang. Teknologi membantu orang untuk 

mengerjakan kegiatan sehari-hari menjadi mudah dan efesien. Mikrokontroler salah satunya 

yaitu sebuah chip yang dipasangkan pada sebuah alat sebagai otak atau pengendali alat 

tersebut. Bluetooth merupakan teknologi wireless yang mudah digunakan dan telah ada 

bertahun-tahun. Fitur ini terdapat hampir di semua smartphone khususnya perangkat android. 

Android merupakan sebuah OS berbasis linux yang bersifat terbuka. Kadang membersihkan 

suatu ruangan dibutuhkan tenaga dan waktu extra. Dengan dibuat alat pembersih vakum 

berbasis mikrokontroler dan perangkat android dapat membantu pengguna untuk 

membersihkan sebuah ruangan dengan mudah dan efesien. Alat terdiri dari sensor ultrasonik, 

sensor inframerah, bluetooth module HC-06, kipas dan dua motor DC. Alat dapat bekerja 

secara manual dan otomatis. Pada mode otomatis 1 alat akan mundur dan berbelok ke kiri 

jika ada objek sejauh 10 cm di depannya, selain itu jika alat berada di ujung tangga maka alat 

tidak akan jatuh ke bawah. Pada mode otomatis 2 alat akan bergerak maju, belok kiri dan 

belok kanan selama beberapa detik.  
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ABSTRACT 

 

Technology is developed everyday. It helps people  in the daily basis such as tasks to 

make those easier and more efficient. A microcontroller is one of the technology on these 

days. Microcontrollers are embedded inside some other device, so that they can control the 

features or actions. Bluetooth is a wireless technology that has been exist through many 

years. This feature is almost on every smartphone especially on android device. Android is 

an OS based on linux and it is open source. Sometimes cleaning a room needs an extra time 

dan energy. With using vacuum cleaner based on microcontroller and android device, it can 

help the user to clean a room easily and more efficient. The device’s components are 

ultrasonic sensor, infrared sensor, bluetooth module HC-06, a fan and two DC motors. It 

works both manually and automatic. On first automatic mode, the device will go backward 

and then turn left if there’s an object as far as 10 cm before it and if it’s on the edge of stairs 

then it will go backward to prevent itself from falling down. On second automatic mode the 

device will go forward, turn left, forward and turn right in  few seconds.  
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