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ABSTRAK

Perkembangan teknologi membuat banyak teknologi baru bermunculan
untuk memenuhi kebutuhan pribadi maupun kebutuhan umum. Banyak
perusahaan, instansi, perkumpulan yang berpikir untuk menciptakan teknologi
tersebut, teknologi tersebut dapat dimanfaatkan untuk mempermudah pekerjaan
manusia. Salah satunya pengetahuan tentang system kontrol. Sistem kontrol dapat
dikatakan sebagai hubungan antara komponen-komponen yang membentuk
sebuah konfigurasi sistem yang akan menghasilkan suatu sistem yang diharapkan.
Pada tugas akhir ini dibuat rancang bangun sistem kontrol pada mobil remote
yang terdiri dari rangkaian sensor jarak, komparator, mikrokontroler, motor DC
dan kamera. Mobil remote ini dipasang sebuah kamera yang berfungsi untuk
mengetahui medan yang akan dilewati oleh mobil remote dan dilengkapi juga
dengan empat LED sebagai lampu indicator jarak mobil remote dengan benda
disekitarnya. Pada perancangan ini memiliki beberapa bagian umum, yaitu
perangkat keras dan perangkat lunak.
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Technology’s development has triggered many new innovation’s to
provide personal’s and public need. Companie, agencies, also assosiations are
developing new inovations to ease numans work, especially in control system
area. A control system is a connection between the components that form an
expected system configuration. In this final project a car remote control system
consists of proximity sensor, comparator, microcontroller, DC motor and camera
is made this remote car is mounted a camera that observes the environment. This
remote car also has four LED ’s as distance indicator,s.
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