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ABSTRAK 
 

 
 
 
Perkembangan teknologi pada saat ini memang dapat dibilang sangat pesat dan 

dapat memberikan dampak yang besar bagi kehidupan masyarakat.  Dengan teknologi 

yang sudah berkembang ini, tentu sudah banyak yang telah diciptakan untuk membantu 

kebutuhan manusia. Seperti halnya restoran atau cafe yang menyediakan berbagai 

campuran minuman.  Konsumen biasanya tidak ingin menunggu lama pesananannya, 

sedangkan tenaga pelayan sangat terbatas karena dikerjakan secara manual. Oleh karena 

itu dirancanglah alat pencampur minuman otomatis dengan mikrokontroler. 

Teknologi alat pencampur minuman otomatis ini dapat berguna untuk mencampur 

minuman dengan takaran-takaran yang telah ditentukan.  Minuman yang dicampur dalam 

alat ini teh, susu, dan air gula, atau bisa juga dengan campuran minuman lainnya yang 

berupa liquid. Dengan alat pencampur minuman otomatis ini, diharapkan dapat 

membantu pelayan mempercepat penyajian minuman yang dipesan oleh konsumen. 
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ABSTRACT 
 
 

 

The development of technology in this era is rapidly growing and might brought 

a great impact to some community. With the technology which is already widely grown, 

many people tried to build many tools to help human needs. Help human to do things 

much better or even much easier. Today, many restaurant able to presenting many kind of 

beverages, on other words new variaety of mixed drinks. Usually, consumers always 

expect for fast service for their orders. And it can't be meet their expectation if we done it 

manually, cause it depends on human abillity and strength. But nowadays, this problem 

can be solve with some invention on drinking tools. 

People pushed to built a drink mixer using microcontroller, its a tools which is 

very usefull to mixed drinking automatically with predetermined dose. This tools very 

helpful, it can mix milk, tea, syrup and other liquid drink as well, it was expected to help 

waiters to serve faster and easier as consumers expectation. 
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