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ABSTRAK 

 

Kemajuan teknologi di masa kini telah memberikan kemudahan bagi 

setiap kalangan masyarakat. Karena kemajuan tekonologi ini masyarakat 

diberikan kemudahan. Mulai dari mengoperasikan alat-alat kecil hingga alat-alat 

besar yang serba otomatis. Salah satu contohnya adalah atap yang dapat dibuka 

tutup secara otomatis. 

Atap-atap seperti atap garasi, atap jemuran, atap cafe, atap gazeebo dan 

atap restoran selalu berubah ubah. Dulunya untuk membuka dan menutup atap 

dilakukan secara manual. Sekarang membuka dan menutup atap dapat dilakukan 

secara otomatis. Atap membuka dan menutup disesuaikan dengan keadaan 

sekitarnya. Untuk mengoperasikannya dibutuhkan IC dan mikrokontroler yang 

berfungsi untuk menerima data dari sensor cahaya, sensor suhu dan sensor air 

yang nantinya akan menggerakkan motor DC. 
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ABSTRACT 

 

Advances in technology today has made it easier for every society. 

Because of this advances, it has given ease for public. From operating small tools 

to large equipment which can be operate automatically. For example, a roof that 

can be opened and closed automatically. 

Roofs such as garage’s roof, clothesline’s roof, cafe’s roof, restauran’s 

roof and gazeebo’s roof are changing gradually. To open and close the roof was 

operated manually. Moreover, the roof is automatically open and close based on 

surrounding weather. This operation needs IC’s and Microcontroller which 

receive data from LDR, thermal sensor and aquatic sensor to control the DC 

motor. 
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